Isolation Galvanic isolators for analogue and digital electronics
signals as well as HART® signals. A wide product range Il“ @
with both loop-powered and universal isolators featuring
linearisation, inversion, and scaling of output signals.

Displays Programmable displays with a wide se-
lection of inputs and outputs for display of temperature,
volume, weight, etc. Feature linearisation, scaling, and
difference measurement functions for programming via

PReset software. DK Side 1
as well as HART® signals between sensors / I/P convert- UK Page 27
ers / frequency signals and control systems in Ex zone 0,

1 & 2. Feature options such as mathematical functions FR Page 53
and 2 wire transmitter interfaces.

Temperature A wide selection of transmitters for DIN DE Seite 79

form B mounting and DIN rail modules with analogue
and digital bus communication ranging from application-
specific to universal transmitters.

Ex barriers Interfaces for analogue and digital signals

Backplane Flexible motherboard solutions for sys-
tem 5000 modules. Our backplane range features erX| e
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GENERELT

FARLIG
SPZANDING

INSTAL-
LATION

ADVARSEL

Dette modul er beregnet for tilslutning til livsfarlige elektriske
spaendinger. Hvis denne advarsel ignoreres, kan det fore til
alvorlig legemsbeskadigelse eller mekanisk gdelaeggelse.

For at undga faren for elektriske sted og brand skal manualens
sikkerhedsregler overholdes, og vejledningerne skal folges.
Specifikationerne ma ikke overskrides, og modulet ma kun
benyttes som beskrevet i det falgende.

Manualen skal studeres omhyggeligt, for modulet tages i brug.
Kun kvalificeret personale (teknikere) ma installere dette modul.
Hvis modulet ikke benyttes som beskrevet i denne manual, sa
forringes modulets beskyttelsesforanstaltninger.

ADVARSEL

Der ma ikke tilsluttes farlig spesending til modulet, for dette
er fastmonteret, og felgende operationer ber kun udferes pa
modulet i spaendingsles tilstand og under ESD-sikre forhold:
Installation, ledningsmontage og -demontage.
Fejlfinding pa modulet.

Reparation af modulet og udskiftning af sikringer ma kun
foretages af PR electronics A/S.

ADVARSEL

For at overholde sikkerhedsafstande ma der ikke tilsluttes bade
farlig og ikke-farlig speending pa modulets releekontakter.

SYSTEM 4000 skal monteres pa DIN-skinne efter DIN 46277.

SIGNATURFORKLARING

é Trekant med udrdbstegn: Advarsel / krav. Heendelser der kan fore til livs-
truende situationer.

c CE-maerket er det synlige tegn pa modulets overensstemmelse med
EU-direktivernes krav.

Dobbelt isolation er symbolet for, at modulet overholder ekstra krav til
O isolation.

SIKKERHEDSREGLER

DEFINITIONER:

Farlige spaendinger er defineret som omraderne: 75...1500 Volt DC og
50...1000 Volt AC.

Teknikere er kvalificerede personer, som er uddannet eller oplaert til at kunne
udfere installation, betjening eller evt. fejlfinding bade teknisk og sikkerheds-
maessigt forsvarligt.

Operatorer er personer, som under normal drift med produktet skal indstille og
betjene produktets trykknapper eller potentiometre, og som er gjort bekendt
med indholdet af denne manual.

MODTAGELSE OG UDPAKNING:

Udpak modulet uden at beskadige dette, og serg for, at manualen altid falger
modulet og er tilgeengelig. Indpakningen ber falge modulet, indtil dette er mon-
teret pa blivende plads.

Kontrollér ved modtagelsen, at modultypen svarer til den bestilte.

MILJGFORHOLD:

Undgé direkte sollys, kraftigt stav eller varme, mekaniske rystelser og sted, og
udsaet ikke modulet for regn eller kraftig fugt. Om nadvendigt skal opvarmning,
ud over de opgivne greenser for omgivelsestemperatur, forhindres ved hjzelp af
ventilation.

Alle moduler hgrer til Installationskategori I, Forureningsgrad 1 og Isolations-
klasse Il



INSTALLATION:

Modulet ma kun tilsluttes af teknikere, som er bekendte med de tekniske
udtryk, advarsler og instruktioner i manualen, og som vil fglge disse.

Hvis der er tvivl om modulets rette handtering, skal der rettes henvendelse til
den lokale forhandler eller alternativt direkte til:

PR electronics A/S, Lerbakken 10, 8410 Ronde,
Danmark, tif: +45 86 37 26 77.

Installation og tilslutning af modulet skal fglge landets gaeldende regler for
installation af elektrisk materiel bl.a. med hensyn til ledningstvaersnit, for-sikring
og placering.
Beskrivelse af indgang / udgang og forsyningsforbindelser findes pa blokdia-
grammet og sideskiltet.
For moduler, som er permanent tilsluttet farlig spaending, geelder:
For-sikringens maksimale storrelse er 10 A, og den skal sammen med
en afbryder placeres let tilgaengeligt og teet ved modulet. Afbryderen
skal maerkes séledes, at der ikke er tvivl om, at den afbryder spaendin-
gen til modulet.

KALIBRERING OG JUSTERING:

Under kalibrering og justering skal maling og tilslutning af eksterne spaendinger
udferes i henhold til denne manual, og teknikeren skal benytte sikkerhedsmaes-
sigt korrekte veerktgjer og instrumenter.

BETJENING UNDER NORMAL DRIFT:

Operatgrer ma kun indstille eller betjene modulerne, nér disse er fast installeret
péa forsvarlig made i tavler el. lignende, sa betjeningen ikke medferer fare for liv
eller materiel. Dvs., at der ikke er bergringsfare, og at modulet er placeret, sa
det er let at betjene.

RENGORING:
Modulet ma, i speendingslos tilstand, rengeres med en klud let fugtet med
destilleret vand eller sprit.

ANSVAR:

| det omfang instruktionerne i denne manual ikke er ngje overholdt, vil kunden
ikke kunne rette noget krav, som ellers matte eksistere i henhold til den indga-
ede salgsaftale, mod PR electronics A/S.

OVERENSSTEMMELSESERKLZARING

Som producent erklzerer
PR electronics A/S
Lerbakken 10
DK-8410 Ronde
hermed at falgende produkt:
Type: 4116
Navn: Universal transmitter
er i overensstemmelse med folgende direktiver og standarder:

EMC-direktivet 2004/108/EF og senere tilfgjelser
EN 61326
Denne erklaering er udgivet i overensstemmelse med EMC-direktivets paragraf
10, stk. 1. For specifikation af det acceptable EMC-niveau henvises til modu-
lets elektriske specifikationer.
Lavspaendingsdirektivet 73/23/EQF og senere tilfgjelser
EN 61010-1

R

A

Peter Rasmussen
Producentens underskrift

Ronde, 29. juni 2005



AFMONTERING AF SYSTEM 4000

Husk ferst at demontere tilslutningsklemmerne med farlig spaending.

Billede 1:
Modulet frigares fra DIN-skinnen ved
at lofte i den nederste las.

UNIVERSAL TRANSMITTER
PReasy 4116

¢ Indgang for RTD, TC, Ohm, potentiometer, mA og V
e 2-trddsforsyning > 16 V
e Montage pa DIN-skinne eller vaeg
e Strom-, speending- og 2 releeudgange
e Universel forsyning med AC eller DC
Avancerede features:

e Programmerbar via aftagelig displayfront (4501), proceskalibrering, signal- og
releesimulering, passwordsbeskyttelse, fejldiagnosticering og valg af hjeelpe-
tekster pa flere sprog.

Anvendelse:

e Lineariseret elektronisk temperaturmaling med modstandsfaler eller termoele-
mentfoler.

¢ Omseetning af lineser modstandsaendring til standard analogt stream- / speen-
dingssignal, f.eks. fra ventiler, spjaeld eller lineaere beveegelser med pamonte-
ret potentiometer.

» Spaendingsforsyning og signalisolator for 2-tradstransmittere.
e Styring af procesforlab med 2 saet potentialefri relaekontakter og analog udgang.
 Galvanisk adskillelse af analoge signaler og maling af ikke-stelbundne signaler.

* 4116 er konstrueret med et hgijt sikkerhedsniveau, s& den er anvendelig i
SIL 2 installationer.

Teknisk karakteristik:

¢ Med pamonteret display- / programmeringsfront kan alle driftsparametre til-
passes enhver applikation. Elektroniske hardwareswitche betyder, at modulet
ikke skal &bnes for indstilling af dipswitche.

e Gren / red LED i front, der indikerer normal drift og funktionsfejl. 2 gule LEDs
indikerer, hvilket relae der er trukket.

¢ Der er lgbende sikkerhedscheck af gemte data.

e 4-port 2,3 kKVAC galvanisk isolation.



PR 4501 DISPLAY- / PROGRAMMERINGSFRONT

Funktionalitet:

Den enkle PReasy menustruktur og de forklarende hjael-
petekster leder dig automatisk gennem opsaetningen, og
gor produktet meget enkelt at anvende. Se beskrivelse
af funktioner og opsaetningsmuligheder under afsnittet
"Progammering / betjening af trykknapper”.

Anvendelse:
e Kommunikationsinterface til 2endring af driftsparametre i 4116.

e Kan flyttes fra en 4116 til en anden 4116 og downloade den forste transmit-
ters opsaetning til efterfalgende transmittere.

e Som fastmonteret display til visualisering af procesdata og status.
Teknisk karakteristik:

e Fire liniers LCD-display, linie 1 (5,57 mm hgj) viser indgangssignal, linie 2 (3,33
mm hgj) viser enheder - UNIT, linie 3 (3,33 mm hgj) viser analog udgang eller
TAG-nr. og linie 4 viser status for releeer og kommunikation.

® Programmeringsadgang kan forhindres ved indkodning af et password.
Passwordet gemmes i transmitteren, sa sikkerheden mod ugnskede eendrin-
ger er sa hgj som muligt.

Montage / installation:
e Klikkes pa fronten af 4116.

Applikationer

Indgangssignaler:

ISpaen-IPotenti-! ‘
Strom | ding 'ometer! RTDoglin.R | TC

:Forbindelse, Iedere‘

€ b b
gL .

+

> o 41
Udgangssignaler:
: Relaeer
|
|
|
|
|
12 0 »— | 24 o 4—1
|
140 . 8o <—{
@ |
130 ' 220
|
; | :1{
110 <« . 210

Analog, 0/4...20 mA og spzending

Forsyning:

r o 33

21,6...253 VAC

eller = o3
L o 31

19,2...300 VDC



BESTILLINGSNUMRE:

4116 = Universal transmitter
4501 = Display- / programmeringsfront

Elektriske specifikationer:

Specifikationsomrade:
-20 til +60°C

Fzelles specifikationer:
Forsyningsspaending, universel

Max. forbrug......cccceeeeeeeeeennnennn.
SIKING ceeeeee e
Isolationsspaending, test / drift
Kommunikationsinterface.........
Signal- / stejforhold..................

Reaktionstid (0...90%, 100...10%):

21,6...253 VAC, 50...60 Hz eller

19,2...300 VDC

<25W

400 mA T / 250 VAC

2,3 kVAC / 250 VAC
Programmeringsfront 4501
Min. 60 dB (0...100 kHz)

Temperaturindgang.........cooeeeeeeveeeeeeeenenn. <1s
MA- / V-indgang.......cccccceeeiieeniiieenniieennnne <400 ms
Kalibreringstemperatur...........ccocceviiiineennn. 20...28°C

Ngjagtighed, storst af generelle og basisveerdier:

Generelle veerdier

Absolut Temperatur-
Indgangstype ngjagtighed koefficient
Alle < +0,1% af span < +0,01% af span/ °C
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Basisveerdier
Basis- Temperatur-
Indgangstype ngjagtighed koefficient
mA < +4 PA <+0,4 pA/°C
Volt < +20 pv <+2uvV/°C
Pt100 < +0,2°C < +0,01°C/°C
Lin. R <+0,1Q <+0,01 Q/°C
Potentiometer <+0,1Q <+0,01 Q/°C
TC-type:
E,J,K,L,N, T, U <+1°C < +0,05°C/°C
TC-type: B, R, S,

W3, W5, LR <+2°C <+0,2°C/°C
EMC-immunitetspavirkning ..........ccceeeveieencenennen. < +0,5% af span
Udvidet EMC-immunitet:

NAMUR NE 21, A-kriterium, gniststgj................. < +1% af span
Hjaelpespaendinger:
2-tradsforsyning (klemme 44...43) .............. 25...16 VDC / 0...20 mA
Ledningskvadrat (Max.).......ccceeerrrieeernenenns 1 x 2,5 mm? flerkoret ledning
Klemskruetilspaendingsmoment.................. 0,5 Nm
Relativ luftfugtighed .........ccccooiiiiiiiiien. < 95% RH (ikke kond.)
Mal, uden displayfront (HXBxD) .................. 109 x 23,5 x 104 mm
Mal, med displayfront (HxBxD) ................... 109 x 23,5 x 116 mm
Teethedsgrad (kabinet / klemmer)............... IP50 / IP20
VG .o 170 g / 185 g med 4501
RTD-, linezer modstands- og potentiometerindgang:
Indgangs- Min. Max.
type veerdi veerdi Norm
Pt100 -200°C +850°C IEC60751
Ni100 -60°C +250°C DIN 43760
Lin. R 0Q 10000 Q -
Potentiometer 10 Q 100 kQ -

Indgang for RTD-typer:
P10, Pt20, Pt50, Pt100, Pt200, Pt400, Pt500, Pt1000
Ni50, Ni100, Ni120, Ni1000
Kabelmodstand pr. leder, (max.), RTD ........ 50 Q
Folerstrom, RTD ...coceviiiiieiiiieicieeeceeeeeeis Nom. 0,2 mA

11



Virkning af falerkabelmodstand

8-/ 4-leder), RTD ....eevvveeeeieeeee e <0,002Q/0Q
Folerfejlsdetektering, RTD.......cccccvvvvveeeennn. Ja
Kortslutningsdetektering, RTD. ..........cccc...... <15Q
TC-indgang:
Min. Max.
Type veerdi veerdi Norm
B +400°C +1820°C IEC 60584-1
E -100°C +1000°C IEC 60584-1
J -100°C +1200°C IEC 60584-1
K -180°C +1372°C IEC 60584-1
L -200°C +900°C DIN 43710
N -180°C +1300°C IEC 60584-1
R -50°C +1760°C IEC 60584-1
S -50°C +1760°C IEC 60584-1
T -200°C +400°C IEC 60584-1
U -200°C +600°C DIN 43710
W3 0°C +2300°C ASTM E988-90
W5 0°C +2300°C ASTM E988-90
LR -200°C +800°C GOST 3044-84

Koldt loddestedskomp. (CJC)

via internt monteret foler............ccccee.
Folerfejlsdetektering, alle TC-typer .............
Folerfejlsstrom:

under detektering.......cccccceeeeiiiiiiirenienes

EllErS ..
Stremindgang:
MAIEOMIAdE .....eeeeeeeceee e
Programmerbare maleomrader ...................
Indgangsmodstand ..........cccceecieeeiiiiineennn.
Folerfejlsdetektering:

stromslgjfebrud 4..20 mA.......................
Spandingsindgang:
[V E= U[=Te s g - Lo [ T
Programmerbare maleomrader ...................

Indgangsmodstand .........ccccceiiiiiiiiieeenieennn,
Stromudgang:

Signalomrade (Span) ......cceceereereeeerersieeenne
Programmerbare signalomrader .................
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-1...25 mA
0...20 og 4...20 mA
Nom. 20 Q + PTC 50 Q

Ja

-20 mV...12 VDC
0..1/0,2.1/0..5/1...5/
0...10 og 2...10 VDC

Nom. 10 MQ

0...20 mA
0...20/4...20/
20...0 og 20...4 mA

Belastning (Max.)....ccceeeeeeeeenieniiieeeesnieeeenne 20 mA /800 Q /16 VDC
Belastningsstabilitet ..., <0,01% af span/ 100 Q
Folerfejlsdetektering.....ccceveeeeeeicciiiiineenen. 0/3,5/23 mA/ingen
NAMUR NE 43 Up- / Downscale................ 23 mA /3,5 mA
Begraensning af udgang:

pé 4...20 og 20...4 mA signaler............... 3,8...20,5 mA

pa 0...20 og 20...0 mA signaler............... 0...20,5 mA
Streambegraensning........ccccveeeveriieeeceeeee <28 mA
Spandingsudgang:
Signalomrade .......cccceeeeeeeecciee e 0...10 VDC
Programmerbare signalomrader ................. 0..1/02..1/0..5/1..5/

0..10/2..10/1..0/1..0,2/5..0/

5..1/10..0 0g 10..2 V

Belastning (Min.)......ccooeeeeeniiniieeee e 500 kQ
Relaeudgange:
Relaefunktioner .......coooevvveeeiieiiiieeeeeeeeieeees Setpunkt, Vindue, Folerfejl,
Power og Off

Hysterese, i % / display counts.................. 0,1...25% / 1...2999
On- og Off-forsinkelse.........ccccoeeveeeiienineen. 0...3600 s
Folerfejlsdetektering....ccoeeeeeeeieicciiiiieeeee, Bryde / Slutte / Hold
\V/F= DT o= T To [ o [N 250 VRMS
Max. Strom ..., 2A/ACeller1 A/DC
Max. AC-effekt .....ccuveeeeeeeeiieiieceeeeee, 500 VA
Overholdte myndighedskrav: Standard:
EMC 2004/108/EF:

Emission og immunitet .......... EN 61326
LVD 73/23/EQDF ...t EN 61010-1
*UL, Standard for Safety ........ccccceeeeveeennnen. UL 508

* Godkendelse ansggt, forventes efterar 2005

Af span = af det aktuelt valgte omrade

Displayvisning pa 4501 af folerfejlsdetektering og
indgangssignal uden for omrade:

Folerfejlscheck:

Modul: Konfiguration Folerfejlsdetektering:
R1, ERR.ACT=NONE - R2, ERR.ACT=NONE, OFF
4116 OUT.ERR=NONE.
Ellers: ON




Uden for omrade visning (IN.LO, IN.HI):
Ved overskridelse af A/D-konverterens eller polynomiets gyldige omrade.
Indgang Omrade Visning Graense
0.1V/02..1V T:tﬁ <;?2Ty
o 0.10V/2.10V IN.LO <25 mV
IN.HI >12V
IN.LO <-1,05 mA
RR .20 mA / 4..20 mA
cu 0.-20 mA/4...20 m IN.HI > 25,05 mA
0..800 Q IN.LO <00
LIN.R IN.HI > 1075 Q
' 0..10 kO IN.LO <0Q
IN.HI <110 kQ
IN.LO <-0,5%
POTM ) IN.HI >100,5 %
IN.LO < temperaturomrade -2°C
TEMP TC /RTD
c/ IN.HI > temperaturomréade +2°C
Folerfejlsdetektering (SE.BR, SE.SH):
Indgang Omrade Visning Graense
CURR Stremslejfebrud (4...20 mA) SE.BR <=3,6 MA; >=21mA
POTM Alle, SE.BR pa alle 3-ledere SE.BR > ca. 126 kQ
LINR 0...800 Q SE.BR >ca. 875 Q
' 0...10 kQ SE.BR > ca. 11 kQ
TC SE.BR >ca. 750 kQ /(1,25 V)
RTD, 2-leder SE.BR >ca. 15 kQQ
Ingen SE.SH for Pt10, Pt20 og Pt50 SE.SH <ca.15Q
TEMP RTD, 3-leder SE.BR >ca. 15 kQ
Ingen SE.SH for Pt10, Pt20 og Pt50 SE.SH <ca. 15Q
RTD, 4-leder SE.BR >ca. 15 kQ
Ingen SE.SH for Pt10, Pt20 og Pt50 SE.SH <ca. 15 Q
Display under min.- / over max.-visning (-1999, 9999):
Indgang Omrade Visning Graense
Alle Alle -1999 Dl.splayvaerdl.<—1999
9999 Displayveerdi >9999
Visning ved hardwarefejl
Fejlsegning Visning Arsag
Test af intern kommunikation uC / ADC HW.ER Permanent fejl i ADC
Test af intern CJC-sensor CJ.ER CJC-sensor defekt
Checksum test af den aktuelle konfiguration i RAM RA.ER Fejl i RAM
Checksum test af den aktuelle konfiguration i FLASH FL.ER Fejl i FLASH
Checkmaling af analog udgang AO.ER Fejl i analog udgang
Check om gemt konfiguration i 4501 passer med modul TY.ER Konfiguration er ikke 4116
Test af 4501 / 4116 kommunikation NO.CO Fejl i stikforbindelse
I Alle fejlvisninger i display blinker 1 gang pr. sekund samt suppleres med tilhgrende hjeelpetekst.
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Forsyning:
32 33

669@
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RTD, 2-leder
41 42 43 44

SOON

Modstand,
3-/ 4-leder

41 42 43 44
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Speending
41 42 43 44

SOON

Strom

11 12 13 14
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TILSLUTNINGER:

Indgange:

RTD, 3-/ 4-leder
41 42 43 44

®®®§

Potentiometer

41 42 43 44
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3 44
SN

2-Tradstransmitter

41 42 43 44
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Modstand, 2-leder
41 42 43 44
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Spaending, 1V Spaending, 10 V
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BLOKDIAGRAM:

. @) + 2-trAdstransmitter
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PROGRAMMERING /
BETJENING AF TRYKKNAPPER

Dokumentation til rutediagram

Generelt:

Nar du skal konfigurere 4116, bliver du guidet igennem samtlige parametre og
kan veelge netop de indstillinger, der passer til applikationen. Til hver menu
findes en rullende hjaelpetekst, som vises i displaylinie 3.

Konfigurationen udfgres ved hjeelp af de 3 taster:
« forager talveerdien eller vaelger naeste parameter
& formindsker talveerdien eller vaelger forrige parameter
ok accepterer valget og gar til neeste menu
Nar konfigurationen er gennemfart returneres til normaltilstand 1.0.

Tryk og hold ©K tasten nede for at ga til forrige menu eller normaltilstand (1.0)
uden at gemme de andrede tal eller parametre.

Hvis ingen taster har veeret aktiveret i 1 minut, returnerer displayet til normailtil-
stand (1.0) uden at gemme de eendrede tal eller parametre.

Uddybende forklaringer:

Hurtig setpunktsindstilling og test af relaeer: Med disse menuer kan du fore-
tage hurtig setpunktseendring og releetest, ndr menuen FastSet er aktiveret.
Funktionen geelder kun, nar releserne fungerer som setpunktsfunktion og
styres af et setpunkt.

Ved at trykke pd @ og & samtidigt aktiveres en relastest, og relaset skifter til-
stand.

Ved kort tryk pa ©® gemmes setpunktsaendringen.

Holdes ©K tasten nede i mere end 1 sekund, returneres til normaltilstand (1.0)
uden at gemme setpunktsaendringen.

Passwordbeskyttelse: Programmeringsadgang kan forhindres ved indkodning
af et password. Passwordet gemmes i transmitteren, s sikkerheden mod
ugnskede eendringer er sa hgj som muligt. Default password 2008 giver
adgang til alle programmeringsmenuer.
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Signal- og folerfejlsinformation via displayfront 4501

Folerfejl (se graenser i skema) vises i display med SE.BR (sensor break) eller
SE.SH (sensor short). Signaler uden for det valgte omrade (ikke folerfejl, se
skema for graenser) vises i display som IN.LO (lavt indgangssignal) eller IN.HI
(hajt indgangssignal). Fejlindikeringen vises i 3. linie i tekst, samtidig med at
baggrundsbelysningen blinker. 4. linie i displayet er en statuslinie, der viser
status for relee 1 og relae 2, COM (blinkende bullet) som indikerer, om 4501
fungerer korrekt, og pil op/ned der er tendensvisning pa indgangssignalet.
Hvis 1-tallet eller 2-tallet blinker, indikerer dette, at enheden har registreret,
at setpunktet er overskredet, og at releeet befinder sig i "delay”-tiden. Nar
"delay”-tiden er gaet, og releeet traekker/slippet, vises releetegnet eller forsvin-
der helt.

Signal- og folerfejlsindikering uden displayfront:

Status pa enheden kan ogsa aflaeses pa den rede/grenne LED i fronten af modulet.
Gron blinkende LED 13 Hz indikerer normal drift.
Gron blinkende LED 1 Hz indikerer folerfejl.
Konstant gren LED indikerer intern fejl.
Konstant red LED indikerer fatal fejl.

Relaefunktioner

Der kan vaelges mellem 5 forskellige releefunktions-opsaetninger.
Setpunkt: Enheden fungerer som enkel graensekontakt.
Window: Releeet har et vindue, der defineres med et lavt og et hoijt
setpunkt. Pa begge sider af vinduet har releeet samme status.
Fejlfunktion: Relaeet aktiveres ved folerfejl.
Power: Relaset er trukket, sé leenge der er forsyning pa enheden.
Off: Relacet er deaktiveret.

Stigende/faldende: Relaserne kan saettes til at blive aktive for et stigende eller
faldende indgangssignal.

Forsinkelse: Der kan szettes bade en on- og en off-forsinkelse pa begge relseer
i omradet 0...3600 sekunder.

Hysterese: Der kan saettes en hysterese pa 0,1...25% af span eller mellem 1 og
2999 counts.

Avancerede funktioner

Enheden giver adgang til en reekke avancerede funktioner, der nds ved at svare
“yes” til punktet "adv.set”.
Display setup: Her kan man justere kontrast og baggrundsbelysning.
Opsaetning af TAG-nummer med 6 alfanumeriske karakterer. Valg af funk-
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tionsvisning i linie 3 p& displayet, der vaelges mellem visning af analog
udgang og visning af TAG-nummer.

2-punkts proceskalibrering: Enheden kan proceskalibreres til et aktuelt ind-
gangssignal i 2 punkter. Der patrykkes et lavt indgangssignal (ikke nadvendig-
vis 0%), og den aktuelle veerdi angives. Herefter patrykkes et hgijt signal (ikke
nedvendigvis 100%), og den aktuelle veerdi angives. S&fremt man siger ja til
at bruge kalibreringen, vil enheden herefter arbejde i henhold til denne nye
justering. Siger man senere nej i dette punkt eller vaelger en anden indgangs-
signaltype, gar enheden tilbage til fabrikskalibreringen.
Processimulerings-funktion: Valger man ja til punktet "EN.SIM”, er det
muligt med piltasterne at simulere et indgangssignal og dermed styre
udgangssignalet op og ned. Nar man afslutter punktet med ok, gar enheden
tilbage til normal mode igen. Efterfalgende punkt giver mulighed for med pile-
tasterne op og ned at aktivere relee 1 og relae 2. Menuen skal forlades ved at
trykke ok (ingen time-out).

Password: Her kan veelges et password mellem 0000 og 9999 til beskyt-
telse mod uautoriserede aendringer. Endvidere kan man valge, om menuen
"hurtig setpunktsindstilling” af relaeerne skal veaere tilgaengelig uanset pass-
word. Enheden leveres default uden password. Safremt man er kommet til at
lase enheden med et password, man derefter har glemt, kan man altid abne
menuen med password 2008.

Sprog: Der kan i menuen "lang.setup” vaelges mellem 7 forskellige sprogva-
rianter af hjaelpetekster, der fremkommer i menuen. Der kan vaelges mellem
UK, DE, FR, IT, ES, SE og DK.

Autodiagnosticering

Enheden foretager en avanceret autodiagnosticering af det interne kredslgb.
Falgende fejimuligheder kan vises via displayfronten 4501.
HW.ER - Permanent fejl i AD-konverter
CJ.ER - CJC-foler defekt
RA.ER - Fejl i Ram
FL.ER - Fejl i Flash
AO.ER - Fejl i analog udgang
TY.ER - Konfigurationen i 4501 stemmer ikke overens med denne produkttype
NO.CO - Fejl i stikforbindelserne

Valg af units

Efter valg af indgangssignaltype kan man veelge, hvilke procesenheder der skal
vises i displayet (se skema). Ved valg af temperaturindgang vises proces-
veerdien altid i Celsius eller Fahrenheit. Vaelges i menupunktet efter valg af
temperaturindgang.
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Rullende hjzelpetekster i displaylinie 3

[01]
[02]
[03]

[04]

[05]
[06]
07]
08]
09]
[10]
1]
12]

14]
15]

[e]

N7

e

9]

[20]

[21]
[22]

[23]
[24]

Angiv korrekt password

G4 til avanceret opsaetningsmenu?
Veelg temperaturindgang

Veelg potentiometerindgang
Veelg lineaer modstandsindgang
Veelg stroamindgang

Veelg speendingsindgang

Veelg 0.0-1 V indgangsomréde
Veelg 0.2-1 V indgangsomréade
Veelg 0-5 V indgangsomrade
Veelg 1-5 V indgangsomrade
Veelg 0-10 V indgangsomrade
Veelg 2-10 V indgangsomrade
Veelg 0-20 mA indgangsomrade
Veelg 4-20 mA indgangsomrade
Veelg 2-leder folertilslutning
Veelg 3-leder folertilslutning
Veelg 4-leder folertilslutning
Indstil modstandsveerdi lav
Indstil modstandsvaerdi hoj
Veelg Celsius som temperaturenhed
Veelg Fahrenheit som temperaturenhed
Veelg TC-folertype

Veelg Ni-folertype

Veelg Pt-folertype

Veelg displayenheder

Veelg kommaplacering

Indstil displayomrade lav

Indstil displayomrade hgj

Indstil releeer i % af indgangsomrade
Indstil releeer i displayenheder
Veelg Pt10 som folertype

Veelg Pt20 som folertype

Veelg Pt50 som folertype

Veelg Pt100 som falertype
Veelg Pt200 som folertype
Veelg Pt400 som folertype
Veelg Pt500 som folertype
Veelg Pt1000 som folertype
Veelg Ni50 som foelertype

Veelg Ni100 som folertype
Veelg Ni120 som falertype
Veaelg Ni1000 som folertype
Veelg TC-B som felertype

Veelg TC-E som folertype

Veelg TC-J som folertype

Veelg TC-K som falertype

Veelg TC-L som folertype

Veelg TC-N som folertype

Vezelg TC-R som faelertype

Veelg TC-S som folertype

Veelg TC-T som falertype

Veelg TC-U som folertype

Veelg TC-W3 som folertype
Vaelg TC-W5 som folertype
Veelg TC-LR som folertype
Veelg OFF-funktion - relee er permanent OFF

Veelg POWER-funktion - relae viser power-status OK

Veelg FEJL-funktion - relae viser kun folerfejl

Veelg VINDUE-funktion - relaeet styres af 2 setpunkter
Veelg SETPUNKT-funktion - releeet styres af 1 setpunkt

Veelg kontakt normalt aben

Veelg kontakt normalt lukket

Indstil relee-setpunkt

Aktiver relee ved faldende signal

Aktiver relee ved stigende signal

Indstil relee-hysterese

Ingen folerfejlsaktion - udefineret status ved fejl
Releekontakt bryder ved fejl
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26
27

28
29

30
31

32
34

[36]
[37]

[38

[39

Releekontakt slutter ved fejl

Hold relaestatus ved fejl

Seet relee ON-forsinkelse i sekunder
Seet relee OFF-forsinkelse i sekunder
Relzaekontakt er lukket inden for vinduet
Relzekontakt er aben inden for vinduet
Indstil setpunkt hgj for relaevindue
Indstil setpunkt lav for releevindue
Indstil hysterese for relaevindue

Ingen folerfejlsaktion - udefineret status ved fejl
Relaekontakt bryder ved fejl
Releekontakt slutter ved fejl

Hold relaestatus ved fejl

Seet relee ON-forsinkelse i sekunder
Seet relee OFF-forsinkelse i sekunder
Relaekontakt bryder ved fejl
Relzeekontakt slutter ved fejl

Veelg strem som analog udgangstype
Veelg speending som analog udgangstype
Veelg 0-20 mA udgangsomrade

Veelg 4-20 mA udgangsomrade

Veelg 20-0 mA udgangsomréade

Veelg 20-4 mA udgangsomréade

Veelg ingen fejlaktion - udgang udefineret ved fejl
Veelg downscale ved fejl

Vaelg NAMUR NE43 downscale ved fejl
Vaelg NAMUR NE43 upscale ved fejl
Veelg 0.0-1 V udgangsomréade

Veelg 0.2-1 V udgangsomréade

Veelg 0-5 V udgangsomrade

Veelg 1-5 V udgangsomrade

Veelg 0-10 V udgangsomrade

Veelg 2-10 V udgangsomrade

Veelg 1-0.0 V udgangsomréde

Veelg 1-0.2 V udgangsomréde

Veelg 5-0 V udgangsomrade

Veelg 5-1 V udgangsomrade

Veelg 10-0 V udgangsomrade

Veelg 10-2 V udgangsomrade

Indstil temperatur for analog udgang lav
Indstil temperatur for analog udgang hgj
G4 til password-indstilling

Ga til simuleringstilstand

Udfer proceskalibrering

Ga til displayopseetning

Udfer memory-operationer

Overfor gemt opseaetning til 4116

Gem 4116-opsaetning i 4501

Juster LCD-kontrast

Juster LCD-baggrundsbelysning

Angiv TAG-nr. - udfyld alle pladser
Analog udgangsvaerdi vises i displaylinie 3
TAG-nr. vises i displaylinie 3

Kalibrer indgang lav til procesveerdi?
Kalibrer indgang hgj til procesvaerdi?
Tillad simuleringstilstand?

Indstil simuleringsveerdi for indgang
Relaesimulering - brug »~ og « til at skifte mellem
relae 1 og 2

Tillad passwordbeskyttelse?

Angiv nyt password

Tillad Fastset-funktionalitet?
Relze-setpunkt - tryk o« for at gemme
Relze-setpunkt - Read only

Veelg sprog

Brug proceskalibreringsvaerdier?

Indstil vaerdi for lavt kalibreringspunkt
Indstil vaerdi for hejt kalibreringspunkt
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Grafisk afbildning af releefunktionen setpunkt:
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Relzaefunktion: Vindue (vist for stigende signal)
Kontakt: Lukket inden for vindue = (7
Kontakt: Aben inden for vindue = @

Relzefunktion: Vindue (vist for faldende signal)
Kontakt: Lukket inden for vindue = (9
Kontakt: Aben inden for vindue = @
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WARNING!

This module is designed for connection to hazardous electric
voltages.

Ignoring this warning can result in severe personal injury or
mechanical damage.

To avoid the risk of electric shock and fire, the safety instruc-
tions of this manual must be observed and the guidelines
followed. The specifications must not be exceeded, and the
module must only be applied as described in the following.
Prior to the commissioning of the module, this manual must be
examined carefully.

Only qualified personnel (technicians) should install this module.
If the equipment is used in a manner not specified by the
manufacturer, the protection provided by the equipment may be
impaired.

WARNING!

Until the module is fixed, do not connect hazardous voltages to
the module.
The following operations should only be carried out on a
disconnected module and under ESD safe conditions:
General mounting, connection and disconnection of wires.
Troubleshooting the module.

Repair of the module and replacement of circuit breakers
must be done by PR electronics A/S only.

WARNING

To keep the safety distances, the relay contacts on the module
must not be connected to both hazardous and non-hazardous
voltages at the same time.

SYSTEM 4000 must be mounted on a DIN rail according to DIN
46277.

SYMBOL IDENTIFICATION

é Triangle with an exclamation mark: Warning / demand.
Potentially lethal situations.

c € The CE mark proves the compliance of the module with
the essential requirements of the directives.

O The double insulation symbol shows that the module
is protected by double or reinforced insulation.

SAFETY INSTRUCTIONS

DEFINITIONS:

Hazardous voltages have been defined as the ranges: 75 to 1500 Volt DC, and
50 to 1000 Volt AC.

Technicians are qualified persons educated or trained to mount, operate, and
also troubleshoot technically correct and in accordance with safety regulations.
Operators, being familiar with the contents of this manual, adjust and operate
the knobs or potentiometers during normal operation.

RECEIPT AND UNPACKING:

Unpack the module without damaging it and make sure that the manual always
follows the module and is always available. The packing should always follow
the module until this has been permanently mounted.

Check at the receipt of the module whether the type corresponds to the one
ordered.

ENVIRONMENT:

Avoid direct sunlight, dust, high temperatures, mechanical vibrations and shock,
as well as rain and heavy moisture. If necessary, heating in excess of the stated
limits for ambient temperatures should be avoided by way of ventilation.

All modules fall under Installation Category I, Pollution Degree 1, and Insulation
Class Il.

MOUNTING:

Only technicians who are familiar with the technical terms, warnings, and
instructions in the manual and who are able to follow these should connect the
module.
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Should there be any doubt as to the correct handling of the module, please
contact your local distributor or, alternatively,
PR electronics A/S, Lerbakken 10, DK-8410 Ronde, Denmark,
tel: +45 86 37 26 77.

Mounting and connection of the module should comply with national legislation
for mounting of electric materials, i.a. wire cross section, protective fuse, and
location. Descriptions of input / output and supply connections are shown in the
block diagram and side label.

The following apply to fixed hazardous voltages-connected modules:
The max. size of the protective fuse is 10 A and, together with a power
switch, it should be easily accessible and close to the module. The
power switch should be marked with a label indicating that it will switch
off the voltage to the module.

CALIBRATION AND ADJUSTMENT:

During calibration and adjustment, the measuring and connection of external
voltages must be carried out according to the specifications of this manual. The
technician must use tools and instruments that are safe to use.

NORMAL OPERATION:

Operators are only allowed to adjust and operate modules that are safely fixed
in panels, etc., thus avoiding the danger of personal injury and damage. This
means there is no electrical shock hazard, and the module is easily accessible.

CLEANING:
When disconnected, the module may be cleaned with a cloth moistened with
distilled water or ethyl alcohol.

LIABILITY:

To the extent that the instructions in this manual are not strictly observed, the
customer cannot advance a demand against PR electronics A/S that would
otherwise exist according to the concluded sales agreement.
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DECLARATION OF CONFORMITY

As manufacturer
PR electronics A/S
Lerbakken 10
DK-8410 Ronde

hereby declares that the following product:
Type: 4116
Name: Universal transmitter
is in conformity with the following directives and standards:

The EMC Directive 2004/108/EC and later amendments
EN 61326
This declaration is issued in compliance with article 10, subclause 1 of the EMC

directive. For specification of the acceptable EMC performance level, refer to
the electrical specifications for the module.

The Low Voltage Directive 73/23/EEC and later amendments
EN 61010-1

A

N
Peter Rasmussen
Manufacturer’s signature

Rende, 29 June 2005
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HOW TO DISMANTLE SYSTEM 4000

First, remember to demount the connectors with hazardous voltages.

Picture 1:
Detach the module from the DIN rail
by lifting the bottom lock.
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UNIVERSAL TRANSMITTER
PReasy 4116

e Input for RTD, TC, Ohm, potentiometer, mA and V
e 2-wire supply > 16 V
e Mounting on DIN rail or wall
e Qutput for current, voltage and 2 relays
e Universal AC or DC supply
Advanced features:
e Programmable via detachable display front (4501), process calibration, signal

and relay simulation, password protection, error diagnostics and selection of
help text in several languages.

Application:
e |inearised, electronic temperature measurement with RTD or TC sensor.

¢ Conversion of linear resistance variation to a standard analogue current / volt-
age signal, i.e. from solenoids and butterfly valves or linear movements with
attached potentiometer.

e Power supply and signal isolator for 2-wire transmitters.

® Process control with 2 pairs of potential-free relay contacts and analogue
output.

e Galvanic separation of analogue signals and measurement of floating signals.

* The 4116 is designed according to strict safety requirements and is thus suit-
able for application in SIL 2 installations.

Technical characteristics:

e When 4116 is used in combination with the 4501 display / programming front,
all operational parameters can be modified to suit any application. As the
4116 is designed with electronic hardware switches, it is not necessary to
open the module for setting of DIP switches.

e A green / red front LED indicates normal operation and malfunction. A yellow
LED is ON for each active output relay.

¢ Continuous check of vital stored data for safety reasons.

e 4-port 2.3 kVAC galvanic isolation.
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PR 4501 DISPLAY / PROGRAMMING FRONT

Functionality:

The simple and easily understandable PReasy menu
structure and the explanatory help texts guide you
effortlessly and automatically though the configura-

tion steps, thus making the product very easy to use.
Functions and configuration options are described in the
section "Configuration / operating the function keys”.

Application:

e Communications interface for modification of operational parameters in 4116.

¢ Can be moved from one 4116 module to another and download the configu-
ration of the first transmitter to subsequent transmitters.

¢ Fixed display for visualisation of process data and status.
Technical characteristics:

¢ | CD display with 4 lines; Line 1 (H=5.57 mm) shows input signal, line 2
(H=3.33 mm) shows units, line 3 (H=3.33 mm) shows analogue output or tag

no. and line 4 shows communication and relay status.

* Programming access can be blocked by assigning a password. The password

is saved in the transmitter in order to ensure a high degree of protection
against unauthorised modifications to the configuration.

Mounting / installation:
e Click 4501 onto the front of 4116.
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Applications

Input signals:

I Volt- Potenti-! ‘

Current | age 'ometer! RTDandlin.R | TC

! Connect., wires !

4 3 2

| |
| | | |
I I I — I o 44
| | | |
@gi [ I I
> | I I I 0 43
| | | |
@: [ \H [
| | | > | 0 42
| | | |
| | | | A
| | | | o 41
Output signals:
: Relays
|
|
|
|
|
12 0 »— | 24 o 4—1
|
140 . 8o <—{
@ ‘
130 ' 220
|
; | ‘j{
110 <« . 210

Analogue, 0/4...20 mA and voltage

Supply:

r o 33
21.6...253 VAC
or X~ o032
19.2...300 VDC
o 31
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ORDER CODES:

4116 = Universal transmitter
4501 = Display / programming front

Electrical specifications:

Specifications range:
-20°C to +60°C

Common specifications:

Supply voltage, universal ........ccccceeeeveennne. 21.6...253 VAC,
or 19.2...300 VDC

Max. consumption ........ccccceeeveceeeesesiieeeeenns <25W
FUSE.ceiiiii i 400 mA SB / 250 VAC
Isolation voltage, test / operation ............... 2.3 kVAC / 250 VAC
Communications interface ..........ccccceeeuuneen. Programming front 4501
Signal / noise ratio ........ccccccviviiieeeeeeieencen, Min. 60 dB (0...100 kHz)
Response time (0...90%, 100...10%):

Temperature iNput........cceeeviiiiiieeneeeee, <1s

MA / V INPUL ..eeeiiiiieeeeceeee e <400 ms
Calibration temperature .......c..ccccocveeieinnenn. 20...28°C

Accuracy, the greater of the general and basic values:

Basic values

General values

Input Absolute Temperature
type accuracy coefficient
All < +0.1% of span < +0.01% of span / °C

Input Basic Temperature
type accuracy coefficient
mA < +4 pA <+0.4 pA/°C
Volt < +20 pv <x2uVv/°C
Pt100 <+0.2°C <+0.01°C/°C
Lin. R <+0.1Q <+0.01Q/°C
Potentiometer <+0.1Q <+0.01Q/°C
TC type:
E,J,K,L,N, T, U <+1°C <+0.05°C/°C
TC type: B, R, S,

W3, W5, LR <+2°C <+0.2°C/°C
EMC immunity influence ........ccccooeeinieiinienenee. < £0.5% of span
Extended EMC immunity:

NAMUR NE 21, A criterion, burst .......cc..ccceeee.. < +1% of span
Auxiliary supplies:
2-wire supply (terminal 44...43).......cccc....... 25...16 VDC / 0...20 mA
MaX. WIre SiZe......ccccuurereeeiiiiiiiieieeeeeeeeea 1 x 2.5 mm? stranded wire
Screw terminal torque .........ccceeeeeeeieenineen. 0.5 Nm
Relative humidity ........ccccooeiiiiiiiiiiieeeeee, < 95% RH (non-cond.)

Dimensions, without display front (HxBxD).. 109 x 23.5 x 104 mm
Dimensions, with display front (HxBxD)...... 109 x 23.5 x 116 mm
Tightness (enclosure / terminals) ................ IP50 / IP20

WEIGht ... 170 g / 185 g with 4501

RTD, linear resistance and potentiometer input:
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Input Min. Max.

type value value Norm

Pt100 -200°C +850°C IEC60751

Ni100 -60°C +250°C DIN 43760

Lin. R 0Q 10000 Q@ -
Potentiometer 10 Q 100 kQ -

Input for RTD types:

P10, Pt20, Pt50, Pt100, Pt200, Pt400, Pt500, Pt1000
Ni50, Ni100, Ni120, Ni1000
Cable resistance per wire (max.), RTD........
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Sensor current, RTD.......cvvviiiiieeiieeieeeeeeeeees Nom. 0.2 mA
Effect of sensor cable resistance

(8- 7/ 4-wire), RTD.....eeeeeiiiiieee e <0.002Q/Q
Sensor error detection, RTD ........cccceeeeenene Yes
Short circuit detection, RTD.......c..ccceee..... <15Q
TC input:
Min. Max.
Type value value Norm
B +400°C +1820°C IEC 60584-1
E -100°C +1000°C IEC 60584-1
J -100°C +1200°C IEC 60584-1
K -180°C +1372°C IEC 60584-1
L -200°C +900°C DIN 43710
N -180°C +1300°C IEC 60584-1
R -50°C +1760°C IEC 60584-1
S -50°C +1760°C IEC 60584-1
T -200°C +400°C IEC 60584-1
U -200°C +600°C DIN 43710
W3 0°C +2300°C ASTM E988-90
W5 0°C +2300°C ASTM E988-90
LR -200°C +800°C GOST 3044-84
Cold junction compensation (CJC)
via internally mounted sensor................. <+1,0°C
Sensor error detection, all TC types........... Yes
Sensor error current:
when detecting .....oooooviieeiiiiieee, Nom. 2 pA
€IS i 0 pA
Current input:
Measurement range ........ccccceeecveeeeieieneenenns -1..25 mA
Programmable measurement ranges.......... 0...20 and 4...20 mA
Input resistance......cccceeeeeeei e, Nom. 20 Q + PTC 50 Q
Sensor error detection:
Loop break 4..20 mA ..., Yes
Voltage input:
Measurement rages ........cccccvvevveeerreieneennnne -20 mV...12 VDC
Programmable measurement ranges.......... 0..1/02.1/0..5/1.5/
0...10 and 2...10 VDC
Input resistance......ccccccveveeveeeecccceeeeee Nom. 10 MQ
Current output:
Signal range (SPan).......cceeeerceeerienieeeeeeees 0..20 mA
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Programmable signal ranges ............ccccee....

Load (MaX.)...ceeeeerererreeeee e e e e eeeereeeee e e e
Load stability ......ccccceveeeeeeeeeiiececceeeeee
Sensor error detection .......ccceveviiiiiiiiinnns
NAMUR NE 43 Upscale / Downscale.........
Output limitation:

on 4...20 and 20...4 mA signals ..............

on 0...20 and 20...0 mA signals...............
Current limit.......ooooeiiiee e,

Voltage output:

Signal range ......coovveeevriiee e
Programmable signal ranges ..........ccccceeee...

[IoT-To I (211 1) T
Relay outputs:
Relay functions........ccccoeciieiiiiiiieei e

Hysteresis, in % / display counts ...............
On and Off delay .....ccccomeereieeeeeeee s
Sensor error detection ........cccceeecceveeeeennneen.
Max. VOage....ccovvereeiiieiee e
Max. current ........cceeieeiiee e
MaX. AC POWET .....uuvrreireeeeeeeeeeccceneeeeeeeeeens
Observed authority requirements:
EMC 2004/108/EC:

Emission and immunity ..........
LVD 73/23/EEC......uueeeeeeeeeeeeeeecereeeeeeen
*UL, Standard for Safety .......ccccceeeeeeennnennn.

* approval pending, expected autumn 2005

0..20/4...20/

20...0 and 20...4 mA

20 mA /800 Q /16 VDC
<0.01% of span/ 100 Q
0/3.5/23 mA/ none
23 mA /3.5 mA

3.8...20.5 mA
0...20.5 mA
<28 mA

0..10 VDC
0..1/0.2..1/0..10/0..5/
1.5/2.10/1..0/1..0.2/5..0/
5..1/10..0 0g 10..2 V

500 kQ

Setpoint, Window, Sensor error,
Power and Off

0,1...25% / 1...2999

0...3600 s

Break / Make / Hold

250 VRMS
2A/ACor1A/DC

500 VA

Standard:

EN 61326
EN 61010-1
UL 508

of span = of the currently selected measurement range

Visualisation in the 4501 of sensor error detection and

input signal outside range

Sensor error check:

Module: Configuration Sensor error detection:
R1, ERR.ACT=NONE - R2, ERR.ACT=NONE, OFF
4116 OUT.ERR=NONE.
Else: ON
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Outside range readout (IN.LO, IN.HI):
If the valid range of the A/D converter or the polynomial is exceeded
Input Range Readout Limit
0.1V/02..1V T:tﬁ <;?2Ty
o 0.10V/2.10V IN.LO <25 mV
IN.HI >12V
IN.LO <-1.05 mA
CURR 0..20 mA / 4..20 mA INHI > 25.05 mA
0..800 Q IN.LO <00
LINR IN.HI > 1075 Q
’ 0..10 kO IN.LO <0Q
IN.HI <110 kQ
IN.LO <-05%
POTM ) IN.HI > 100.5 %
TEMP TC/RTD IN.LO < temperature range -2°C
IN.HI > temperature range +2°C
Sensor error detection (SE.BR, SE.SH):
Input Range Readout Limit
CURR Loop break (4..20 mA) SE.BR <=3.6 mA; >=21mA
POTM All, SE.BR on all 3-wires SE.BR > ca. 126 kQ)
LINR 0...800 Q SE.BR > ca. 875 Q
' 0...10 kQ SE.BR > ca. 11 kQ
TC SE.BR > ca. 750 kQQ / (1.25 V)
RTD, 2-wire SE.BR >ca. 15 kQ2
No SE.SH for Pt10, Pt20 and Pt50 SE.SH <ca.15Q
TEMP RTD, 3-wire SE.BR >ca. 15 kQ
No SE.SH for Pt10, Pt20 and Pt50 SE.SH <ca. 15Q
RTD, 4-wire SE.BR >ca. 15 kQ
No SE.SH for Pt10, Pt20 and Pt50 SE.SH <ca.15Q
Display readout below min.- / above max. (-1999, 9999):
Input Range Readout Limit
Al Al -1999 Display readout <-1999
9999 Display readout >9999
Readout at hardware error
Error search Readout Error cause
Test of internal communication uC / ADC HW.ER Permanent error in ADC
Test of internal CJC sensor CJ.ER CJC sensor defect
Checksum test of the configuration in RAM RA.ER Error in RAM
Checksum test of the configuration in FLASH FL.ER Error in FLASH
Check measurement of analogue output AO.ER Error on analogue output
Check that saved configuration in 4501 match module TY.ER Configuration is not 4116
Communications test 4501 / 4116 NO.CO Connection error
! Error indications in the display blink once a second. The help text explains the error.
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Supply:
32 33

669@

]

RTD, 2-wire
41 42 43 44

SO

Resistance,
3- / 4-wire

41 42 43 44

®®®§

Voltage
41 42 43 44

SO

Current

11 12 13 14

DD

CONNECTIONS:

Inputs:
RTD, 3-/ 4-wire TC
41 42 43 44 1 2

®®®§

Potentiometer

41 42 43 44

SOON

3 44
SN

2-wire transmitter
41 42 43 44

SOON

Resistance, 2-wire
41 42 43 44

SOON

Current
41 42 43 44

SO

2 e

Outputs:

Voltage, 1V
11 12 13 14

Voltage, 10V
11 12 13 14

Relays
21 22 23 24

OO QODO DL

50 160 Lo Kb
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BLOCK DIAGRAM CONFIGURATION /
5 et OPERATING THE FUNCTION KEYS

,,},',E,E,fl , ,,,,,,, C,u rrent Documentation for routing diagram.
,,, L,,,S,,,,,},,\f"f?e In general:
<. .
N v i 77777 l 77 Potentiometer When configuring the 4116, you will be guided through all parameters and you
cnsm Iy 7 03 7 f g 3 can choose the settings which fit the application. For each menu there is a
ﬁmjv - §§ scrolling help text which is automatically shown in line 3 on the display.
rmjv NSk Configuration is carried out by using the 3 function keys:
Li/% 3 «~  will increase the numerical value or choose the next parameter
= m:#s °a °§ & will decrease the numerical value or choose the previous parameter
H:T_:JLE ° N o will save the chosen value and proceed to the next menu
e 5 | ‘ —1 pé When configuration is completed, the dispaly will return to the default state 1.0.
| g > Pressing and holding © will return to the previous menu or return to the default
o 2 state (1.0) without saving the changed values or parameters.
g 0 . . . : .
5 > <|:g:| If no key.|s actlvatc-?;d for 1 minute, the display will return to the default state
T = (1.0) without saving the changed values or parameters.
ﬁ | Further explanations:
i O
— g Fast setpoint adjustment and relay test: These menus allow you to make a
o) £ quick setpoint change and relay test when the FastSet menu is activated.
This function can only be activated when the relays are set for setpoint func-
- tion and are controlled by a setpoint.
g@) g® ——Q®—| Safety [ | | Pressing @ and & simultaneously will activate a relay test and change the
—L = state of the relay.
\—E# [ +——— BS -~
g - 2 Pressing ©x will save the setpoint change.
) :
o0 ML 112 Holding down © for more than 1 second will return the unit to the default state
8 il L without saving the setpoint change.
N N - = = w W
Y =N v i = —_—0= o2 Password protection: Programming access can be blocked by assigning a
A - — — A A
g 2 g B © :12 . i< 12 l ]+ 2 s |2 password. The password is saved in the transmitter in order to ensure a high
< = NN .°<T e ~ 9 y & i i & degree of protection against unauthorised modifications to the configuration.
&7 @/ gg Default password 2008 allows acces to all configuration menus.
et ot 1 1|83
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Signal and sensor error info via display front 4501

Sensor error (see limits in the table) is displayed as SE.BR (sensor break) or
SE.SH (sensor short). Signals outside the selected range (not sensor error,
see table for limits) are displayed as IN.LO indicating low input signal or IN.HI
indicating high input signal. The error indication is displayed in line 3 as text
and at the same time the backlight flashes. Line 4 of the display is a status
line which displays status of relay 1 and relay 2, COM (flashing bullet) indica-
ting correct functioning of 4501 and arrow up/down which indicates tendency
readout of the input signal. If the figure 1 or figure 2 flashes, the unit has
detected that the setpoint has been exceeded and that the relay is in “delay”
mode. When the delay time has passed and the relay makes/breakes, the
relay sign either displays or disappears.

Signal and sensor error indication without display front

Status of the unit can also be read from the red/green LED in the front of the module.
Green flashing LED 13 Hz indicates normal operation.
Green flashing LED 1 Hz indicates sensor error.
Steady green LED indicates internal error.
Steady red LED indicates fatal error.

Relay functions

5 different settings of relay function can be selected.

Setpoint: The unit works as a single trip amplifier

Window: The relay has a window that is defined by a low and a high
setpoint. On both sides of the window the relay has the
same status.

Error function: The relay is activated by sensor error.

Power: The relay is activated as long as the power is on.

Off: The relay is deactivated.

Increasing/decreasing: The relays can be set to activate at increasing or
decreasing input signal.

Delay: Both an ON and an OFF delay can be set on both relays in the range
0...3600 s.

Hysteresis: A hysteresis can be set at 0.1...25% of the span or between 1 and
2999 counts.

Advanced functions

The unit gives access to a number of advanced functions which can be reached
by answering “Yes” to the point “adv.set”.

Display setup: Here you can adjust the brightness contrast and the backlight.
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Setup of TAG numbers with 6 alphanumerics. Selection of functional readout
in line 3 of the display - choose between readout of analogue output or tag no.

Two-point process calibration: The unit can be process-calibrated in 2 points
to fit a given input signal . A low input signal (not necessarily 0%) is applied
and the actual value is entered. Then a high signal (not necessarily 100%) is
applied and the actual value is entered. If you accept to use the calibration,
the unit will work according to this new adjustment. If you later reject this
menu point or choose another type of input signal the unit will return to fac-
tory calibration.

Process simulation function: If you agree to the point “EN.SIM” it is possible
to simulate an input signal by means of the arrow keys and thus control the
output signal up or down. When you finalise the point with o, the unit returns
to normal mode. The following point allows you to activate relay 1 and relay
2 by means of the arrow-keys up/down. You must exit the menu by pressing
ox (no time-out).

Password: Here you can choose a password between 0000 and 9999 in order
to protect the unit against unauthorised modifications to the configuration.
The unit is delivered default without password. If you have locked the unit
with a password by mistake, you can always open the menu by using the
master password 2008.

Language: In the menu "lang.setup” you can choose between 7 different lan-
guage versions of help texts that will appear in the menu. You can choose
between UK, DE, FR, IT, ES, SE and DK.

Auto diagnosis

The unit performs an advanced auto diagnosis of the internal circuits.
The following possible errors can by display in the front unit 4501.
HW.ER - Permanent error in the AD converter
CJ.ER - CJC sensor error
RA.ER - RAM error
FL.ER - Flash error
AO.ER - Analogue output error
TY.ER - Configuration in 4501 does not match this product type
NO.CO - Connection error

Selection of units

After choosing the input signal type you can choose which process units should
be displayed in text line 2 (see table). By selection of temperature input the
process value is always displayed in Celsius or Fahrenheit. This is selected in
the menu point after selection of temperature input.
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Fast setpoint adjustment

: pELq!.,']_ and relay test
‘ | ! xd 97 »~ Increase setpoint :
~N| & : ; © Decrease setpoint ;
7/ | ) : FELRTS o Save and exit the menu :
b 5 I R : Tut 57 @~ imultaneously = change relay state
2.0
B2 P UOLT o
CURR 1111
1.0 LIM.F o 1111
BEEE M FOTH LlEn 1111 EEER]
EEEE] YES TEMF (64 unit=) -199,9

LI pECr | L[DiErLo
Twt 12 T=t

1.2 =

1.3 =

1.4 =

Default state

Line 1 shows input
signal.

Line 2 shows

By pressing ~» and
© simultaneously
line 3 alternates
between H.lut.
and THE.

Line 4 shows relay
and communica-
tion status.

Only if password-
protected.

Only if FastSet is
activated and the
relay function is
setpoint.

Not valid for these
input signals:
0...20 mA and
voltage.

Only if input signal
is temperaure.

R ettt

AL :ET

Txt 2
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20

Aiv

Ik o : .-
COHREE. > Eon | [o[F ioow
T=t & Tst 7 Tt &

Routing diagram
If no key is activated for 1 minute, the display will return to the default
state 1.0 without saving configuration changes.
@« Increase value / choose next parameter
© Decrease value / choose previous parameter
o Save the chosen value and proceed to the next menu
Hold e Back to previous menu / return to menu 1.0 without saving

SETP
IWIMD
ERE
‘ FOu ‘ M. ‘ 250.8 ‘
OFF H.C DEI_.E 58}

Aiv
oK)

i * oK) F Hala I ! HOK) oK
DIEFAL| [FEL.UH| [—[{FLFUMEC ELCORT ACT.0IE| [ {FLAYST| —o—
Tact. 1 Twt 15 Twt 19 Tect 2@ Tt 21 Tut 22 Twt 23
T
1
|
1
' ‘ 0. ‘ ‘
' C.lb)
1 ~lo
'
K | i i ) | g ) i OK)
FLFOHG| —FLCORT L»*—'ETF- Lo [=eTP.Ar L[ELAYST] —o—
Tx’rT 12 Tmt 27 Tut 29 Tut 28 T=t 26
1
=
' OPEH
1.3! o

ERR v [OPEH-ox
ELFLUHE i>EF-!F.!.FIL','T
Tt 19 Tt 34

TE[E)
a7 S RLELHE
oF 16 Tt 19
OFF |
HIT Pt TvFE| L [COHREL. RLEUNC .
Tt 3 Tut 16 Tit & Txt 19 Continued on the next page
1685 au Selectable
- = s M S = Gl
b 5] 20 .
AiV Aiv “F r e H fld
o~ ~ P~ "k rhy Fa kil
i 0K ) 0K) I ines fFa hF
SENSOR| {FL TYPE o fio= kPa A
Tet 189 Tut 16 it & M ir- ik hFa kH
! ft ftomin RETS 1]

. \ TC.E TCE TC.T TLE i irh mbar A Qalsmin
Continued on the page ' TC.L TC.H TR TE i £y k.J gzl
Routing diagram ADV.SET ! TC.T TL TS TR M3 FER b kL) teh

| I * L Hz Pildk rald ol
v B i B =3 . kbl O FH
T o | T HoR Min ka ul =
SENSOR| | {TC.TYFE
Tat 18 Tt 18
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HOLD WIMD HOLD 64 | | ; ;
cLos ERR cLos ZB-8 ; ; :
OFEH TE0E : Soaa THCR 2588 OFEH ZE0n TE0E TOLT 4-28 BoTEmA § [ 4l 417z |
HOHE BEEE DECE Bl HOHE BEEE BEGE CURR B-28 MOME | | | -328 -3z8 |
Erow| @& k| E oK) |3 ) . [Fo8 1 oK | 1.0 —o EFok | B ok | B ow |iD )3 5
ERR.OCT| L >[OMLCEL| OFF.DEL] |—FZFUHE| EZcont O ACT.OIRE| [ >{FZ.HYET LJERrAcT| S{oMCEL| S[OFF.CEL| |[—lAHm.OouT OUT.HI
Twt 24 Tut 25 Tut 26 T=t 12 T=t 208 Tat 22 Tut 23 Tat 24 T=t 25 Tut 26 Txt 36 T=t 42
T
1.3 1.3 ! 1.3 1.4 1.4
HOLD HOLD \ 1Bz
cLos cLos | 18-
OPER ‘ SEOE ‘ ‘ TEOE ‘ ‘ ‘ ‘ Z50.8 ‘ OPEH ‘ Ieon ‘ ‘ Ze0aE ‘ - 51
HOHE BEBE BEEE 8.1 HIOHE BEGE BEAER ' S—@ To default o0
~ A N ~ N ~ ~ -2 Y
, , i , , , I -y state 1.0
I 5 = - I oK oK oK oK ! 2-18
EER.ACT| >{OHCEL| L-[OFF.CEL EZFUNC| EzCodT| -EETRLO| »[EETFRHI| SEZHYsT E ON.CEL| | —0FE.CEL - g-18
Tat 31 Tat 32 Tt 33 T\tl, 19 Twt 2% Tt 29 Tt 28 Tet 38 Tt 31 Tt 32 Tet 33 : é:'-'
1.3 ! 1.3 : a.2-1
: : e
13" , $ P T
S = . Liolt o0 | B—16 -ok———
ERRE Fox [OFERFK AHRL.OOT D.EAHGE
EZ.FUHC| [ >[ERR.ACT Tt 26 Tut 39
Twf, 19 Tt 34

REZ.FUHC
Tt 19
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Scrolling help text in display line 3

R o uti n d i a ra m [01] Set correct password Close relay contact at error
g g [02] Enter advanced setup menu? Hold relay status at error
. [03] Select temperature input 25] Set relay ON delay in seconds
Advanced Settmgs (ADVSET) Select potentiometer input 26] Set relay OFF delay in seconds
Select linear resistance input 27] Relay contact is Closed Inside Window
. . Select current input Relay contact is Open Inside Window
g?ﬁ;,l 2.0 In the submenu simulation (SIM) you must Select voltage input 28] Set relay window setpoint high
AL press o to return to the default state 1.0. [04] Select 0.0-1 V input range 29] Set relay window setpoint low
<IN - Select 0.2-1 V input range 30] Set relay window hysteresis
FESS SALE Select 0-5 V input range 31] No error action - undefined status at error
LAMG LOAD Select 1-5 V input range Open relay contact at error
Aiv Select 0-10 V input range Close relay contact at error
) Select 2-10 V input range Hold relay status at error
H [05] Select 0-20 mA input range 32] Set relay ON delay in seconds
ZETLF FMEFMOEY Select 4-20 mA input range 33] Set relay OFF delay in seconds
Tt 43 Twt a9 [06] Select 2-wire sensor connection 34] Open relay contact at error
T Select 3-wire sensor connection Close relay contact at error
: Select 4-wire sensor connection [36] Select current as analogue output type
1 e ‘ ‘ e ‘ 07] Set resistance value low Select voltage as analogue output type
! a A 08] Set resistance value high [37] Select 0-20 mA output range
; Aiv & Aiv 09] Select Celsius as temperature unit Select 4-20 mA output range
x == - - ~ ~ Select Fahrenheit as temperature unit Select 20-0 mA output range
0 2 [TOK &K oK ) [10] Select TC sensor type Select 20-4 mA output range
SETLF L[CORTER| | LIGHT LoAtuE 5 L[TIRE = Select Ni sensor type [38] Select no error action - output undefined at error
T::-::w‘..I 43 Tat 45 Tat 46 Tut 47 Tat 48 Select Pt sensor type Select downscale at error
| 11] Select display unit Select NAMUR NE43 downscale at error
1 VES 106.8 VEES TN e 12] Select decimal point position Select NAMUR NE43 upscale at error
' lHD— ‘ a0 ‘HI'I_' 6.6 ‘ 'HD"‘ 13] Set display range low [39] Select 0.0-1 V output range
\ T = 7 14] Set display range high Select 0.2-1 V output range
N i Af’ 15] Set relays in % of input range Select 0-5 V output range
L R T Low Set relays in display units Select 1-5 V output range
IS_E.T-L.I_ L} - |"= '—I':' = [16] Select Pt10 as sensor type Select 0-10 V output range
Tl 43 : L?!E'-'F_L Select Pt20 as sensor type Select 2-10 V output range
e : Tt &H Select Pt50 as sensor type Select 1-0.0 V output range
Dbl eaand Select Pt100 as sensor type Select 1-0.2 V output range
Select Pt200 as sensor type Select 5-0 V output range
Select Pt400 as sensor type Select 5-1 V output range
YES [ To default state 1.0 j Select Pt500 as sensor type Select 10-0 V output range
MO Select Pt1000 as sensor type Select 10-2 V output range
Aiv [17] Select Ni50 as sensor type [41] Set temperature for analogue output low
Select Ni100 as sensor type [42] Set temperature for analogue output high
= —OK; Select Ni120 as sensor type [43] Enter password setup
EH.SIM REL.SIM Select Ni1000 as sensor type Enter simulation mode
Txt 51 Tut 53 [18] Select TC-B as sensor type Perform process calibration
Select TC-E as sensor type Enter display setup
2.0 Select TC-J as sensor type Perform memory operations
Select TC-K as sensor type [44] Load saved configuration into 4116
VES VES Select TC-L as sensor type Save 4116 configuration in 4501
HO MO ‘ Select TC-N as sensor type 45] Adjust LCD contrast
o o Select TC-R as sensor type 46] Adjust LCD backlight
Select TC-S as sensor type 47] Write a 6-character device TAG
|:- i , l.l.l E i H6'K> Select TC-T as sensor type 48] Analogue output value is shown in display line 3
= ENFREE = FIEI—CT - Select TC-U as sensor type Device TAG is shown in display line 3
f‘ Tait q-’_{‘ Trt '5'6 Select TC-W3 as sensor type 49] Calibrate input low to process value?
= s o Select TC-W5 as sensor type 50] Calibrate input high to process value?
! Select TC-Lr as sensor type 51] Enable simulation mode?
: [19] Select OFF function - relay is permanently off 52] Set the input simulation value
\ Select POWER function - relay indicates power status OK [53] Relay simulation - use ~ and ~ to toggle relay 1
1 Select ERROR function - relay indicates sensor error only and 2
! Select WINDOW function - relay controlled by 2 setpoints [54] Enable password protection?
: Select SETPOINT function - relay controlled by 1 setpoint [55] Set new password
1 [20] Select Normally Closed contact 56] Enable Fastset functionality?
Select Normally Open contact 57] Relay setpoint - press o to save
[21] Set relay setpoint 58] Relay setpoint - Read only
=ETUE [22] Activate relay on decreasing signal 59] Select language
Tok 4% Activate relay on increasing signal 60] Use process calibration values?
[23] Set relay hysteresis 61] Set value for low calibration point
[24] No error action - undefined status at error 62] Set value for high calibration point
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Open relay contact at error
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Graphic depiction of relay action Setpoint:

A Relay units A Relay units

100 1 100 £

o0} 9}

80 | 80}

701 701

601 60k \_______ Hysteresis=10 ____/

5ol Setpoint=50____ N\ ... T ,,,,, sol . Setpoint=50 /i

40l L] Hysteresis=10__\ 401

a0} a0}

20 i 20 oo, [ offNo. ]

10 i 10 i Off NC.
AN N VAR N
0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Relay action: Increasing Relay action: Decreasing

Graphic depiction of relay action Window:

Relay units Relay units
100 ~ 100 +
90 1 90 1
80 1 80 1
701 Hysteresis = 5 701 Hysteresis = 5
60 Setpoint High = 60 60 Setpoint High = 60
50 ~ 50 -
40 1 Setpoint Low = 40 40 1 Setpoint Low = 40

Hysteresis = 5

o o

201 Ooff off off | 201 off off off |

10 (@] @] 10 @] @]
i — o S — t

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Relay function: Window (shown for increasing signal) Relay function: Window (shown for decreasing signal)
Contact: Closed inside window =® Contact: Closed inside window = (1)
Contact: Open inside window = Contact: Open inside window = @

Hysteresis = 5
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INFORMA-
TIONS
GENERALES

TENSION
DANGE-
REUSE

INSTAL-
LATION

AVERTISSEMENT !

Ce module est congu pour supporter une connexion a des ten-
sions électriques dangereuses. Si vous ne tenez pas compte de
cet avertissement, cela peut causer des dommages corporels ou
des dégats mécaniques.

Pour éviter les risques d’électrocution et d’incendie, conformez-
vous aux consignes de sécurité et suivez les instructions men-
tionnées dans ce guide. Vous devez vous limiter aux spécifica-
tions indiquées et respecter les instructions d’utilisation de ce
module, telles qu’elles sont décrites dans ce guide.

Il est nécessaire de lire ce guide attentivement avant de mettre
ce module en marche. L'installation de ce module est réservée a
un personnel qualifié (techniciens). Si la méthode d’utilisation de
I’équipement differe de celle décrite par le fabricant, la protection
assurée par I'équipement risque d’étre altérée.

AVERTISSEMENT !

Tant que le module n’est pas fixé, ne le mettez par sous ten-
sions dangereuses. Les opérations suivantes doivent étre effec-
tuées avec le module débranché et dans un environnement
exempt de décharges électrostatiques (ESD) : montage général,
raccordement et débranchement de fils et recherche de pannes
sur le module.

Seule PR electronics SARL est autorisée a réparer le module
et a remplacer les disjoncteurs.

AVERTISSEMENT !

Afin de conserver les distances de sécurité, les contacts de relais
du module ne doivent pas étre mis sous tensions dangereuse et
non-dangereuse en méme temps.

Il convient de monter I’'appareil SYSTEM 4000 sur un rail DIN en
se conformant a la norme DIN 46277.

SIGNIFICATION DES SYMBOLES

Triangle avec point d’exclamation: Attention! Si vous ne
respectez pas les instructions, la situation pourrait étre fatale.

c Le signe CE indique que le module est conforme aux exigences des
directives.

0 Ce symbole indique que le module est protégé par une isolation double
ou renforcée.

CONSIGNES DE SECURITE

DEFINITIONS

Les gammes de tensions dangereuses sont les suivantes : de 75 a 1500 Vcc et de
50 a 1000 Vca. Les techniciens sont des personnes qualifiées qui sont capables
de monter et de faire fonctionner un appareil, et d’y rechercher les pannes, tout
en respectant les regles de sécurité. Les opérateurs, connaissant le contenu de
ce guide, reglent et actionnent les boutons ou les potentiométres au cours des
manipulations ordinaires.

RECEPTION ET DEBALLAGE

Déballez le module sans I'endommager. Le guide doit toujours étre disponible
et se trouver a proximité du module. De méme, il est recommandé de conserver
’emballage du module tant que ce dernier n’est pas définitivement monté. A la
réception du module, vérifiez que le type de module recu correspond a celui que
vous avez commandeé.

ENVIRONNEMENT

N’exposez pas votre module aux rayons directs du soleil et choisissez un
endroit a humidité modérée et a l'abri de la poussiére, des températures
élevées, des chocs et des vibrations mécaniques et de la pluie. Le cas
échéant, des systémes de ventilation permettent d’éviter qu’une piéce soit
chauffée au-dela des limites prescrites pour les températures ambiantes.
Tous les modules appartiennent a la catégorie d’installation I, au degré de
pollution | et a la classe d’isolation Il.

MONTAGE

Il est conseillé de réserver le raccordement du module aux techniciens qui
connaissent les termes techniques, les avertissements et les instructions de ce
guide et qui sont capables d’appliquer ces derniéeres.
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Si vous avez un doute quelconque quant a la manipulation du module, veuillez
contacter votre distributeur local. Vous pouvez également vous adresser a PR
electronics SARL, Zac du Chéne, Activillage, 2, allée des Sorbiers, F-69500 Bron
(tél. : (0) 472 140 607) ou a PR electronics A/S, Lerbakken 10, DK-8410 Rende,
Danemark (tél. : +45 86 37 26 77).

Le montage et le raccordement du module doivent étre conformes a la Iégislation
nationale en vigueur pour le montage de matériaux électriques, par exemple,
diameétres des fils, fusibles de protection et implantation des modules. Les
connexions des alimentations et des entrées / sorties sont décrites dans
le schéma de principe et sur I'étiquette de la face latérale du module. Les
instructions suivantes s’appliquent aux modules fixes connectés en tensions
dangereuses:

Le fusible de protection doit étre de 10 A au maximum. Ce dernier,

ainsi que l'interrupteur général, doivent étre facilement accessibles et

a proximité du module. Il est recommandé de placer sur I'interupteur

général une étiquette indiquant que ce dernier mettra le module hors

tension.

ETALONNAGE ET REGLAGE

Lors des opérations d’étalonnage et de réglage, il convient d’effectuer les
mesures et les connexions des tensions externes en respectant les spécifications
mentionnées dans ce guide. Les techniciens doivent utiliser des outils et des
instruments pouvant étre manipulés en toute sécurité.

MANIPULATIONS ORDINAIRES

Les opérateurs sont uniquement autorisés a régler et faire fonctionner des
modules qui sont solidement fixés sur des platines des tableaux, ect., afin
d’écarter les risques de dommages corporels. Autrement dit, il ne doit exister
aucun danger d’électrocution et le module doit étre facilement accessible.

MAINTENANCE ET ENTRETIEN
Une fois le module hors tension, prenez un chiffon humecté d’eau distillée ou
d’alcool éthylique pour le nettoyer.

LIMITATION DE RESPONSABILITE

Dans la mesure ou les instructions de ce guide ne sont pas strictement
respectées par le client, ce dernier n’est pas en droit de faire une réclamation
aupres de PR electronics SARL, méme si cette derniere figure dans I'accord de
vente conclu.
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DECLARATION DE CONFORMITE

En tant que fabricant
PR electronics A/S
Lerbakken 10
DK-8410 Ronde

déclare que le produit suivant:
Type: 4116
Nom: Transmetteur universel

correspond aux directives et normes suivantes:

La directive CEM (EMC) 2004/108/CE et les modifications subséquentes
EN 61326
Cette déclaration est délivrée en correspondance a I’article 10, alinéa 1 de la
directive CEM. Pour une spécification du niveau de rendement acceptable
CEM (EMC) renvoyer aux spécifications électriques du module.
La directive basse tension 73/23/CEE et les modifications subséquentes
EN 61010-1

A

A
Peter Rasmussen
Signature du fabricant

Ronde, 29 juin 2005
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DEMONTAGE DU SYSTEME 4000

Tout d’abord, n’oubliez pas de démonter les connecteurs ou régnent des
tensions dangereuses.

Figure 1:
Débloquez le verrou inférieur pour
dégager le module du rail DIN.
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TRANSMETTEUR UNIVERSEL
PReasy 4116

e Entrées: RTD, TC, Ohm, potentiometre, mA et V
¢ Alimentation 2-fils > 16 V

® Montage mural ou sur rail DIN

e Sorties: courant, tension et 2 relais

¢ Alimentation multi-tension ca ou cc

Options avancées:

¢ Programmable a 'aide de la facade de programmation (4501), calibration de
process, simulation de signaux et de relais, protection par mot de passe,
diagnostic d’erreurs et textes d’aide disponibles en plusieurs langues.

Applications:

e Mesure électronique linéarisée de la température avec un capteur RTD ou un
thermocouple.

¢ Conversion d’une variation de la résistance linéaire en un signal courant ou
tension analogique. Signal potentiométrique en provenance de vannes, vannes
papillons ou mouvement linéaire.

e Alimentation et isolateur de signaux pour transmetteurs 2-fils.

e Contrble de procédés avec 2 paires de contacts de relais libre de potentiel qui
peuvent étre configurés pour quelque fonction que ce soit.

e |solataion galvanique de signaux analogiques et mesure de signaux flottants.

® Le 4116 a été construit avec un niveau de sécurité élevé permettant de I'utili-
ser dans les installations classées SIL 2.

Caractéristiques techniques:

¢ Quand l'indicateur / facade de programmation 4501 est monté, tous les
parametres de fonctionnement peuvent étre réglés quelle que soit I'application.
Le module est équipé de commutateurs électroniques et ne nécessite donc
aucun réglage de commutateurs DIP.

e |a LED verte / rouge en face avant indique un fonctionnement normal ou
incorrect du module. Une LED jaune s’allume pour chaque relais de sortie actif.

e Vérification continue des données sauvegardées.
e |solation galvanique 4-port de 2,3 kVca.
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PR 4501 INDICATEUR /
FACADE DE PROGRAMMATION

Fonctionnalité:

Le menu simple, structuré a I'aide de questions pour la
configuration du PReasy guide automatiquement I’utilisa-
teur par un menu déroulant et rend ainsi aisé I’utilisation
du produit. Voir la description des fonctions et options de
configuration dans la section «Configuration / utilisation
des touches de fonction ».

Application:

e |nterface de communication pour la modification des paramétres de fonc-
tionnement du 4116.

e Peut étre transféré d’un 4116 a un autre 4116 et charger la configuration du
premier transmetteur vers les transmetteurs suivants.

e Comme indicateur fixe pour visualisation des données de process et de I'état.

Caractéristiques techniques:

¢ Affichage LCD en quatre lignes; Ligne 1 (5,57 mm de haut) affiche le signal
d’entrée, ligne 2 (3,33 mm de haut) affiche les unités, ligne 3 (3,33 mm de
haut) affiche la sortie analogique ou le numéro de repére et ligne 4 affiche
I’etat de communication et des relais.

e | ’accés a la programmation peut étre bloquée par un mot de passe. Ce mot
de passe est sauvegardé dans le transmetteur afin d’assurer un haut niveau
de protection contre les modifications non autorisées.

Montage / installation:
e Cliquer le 4501 sur la face avant du 4116.
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Applications

Signaux d’entrée:

I Ten- IPotenti-!

[
Courant ! sion 'ometre! RTDetRlin. | TC
: : : Connection, fils :
[ [ | — [ o 44
[ [ [ [
@gi [ [ [
— | [ | [ 0 43
[ [ [ r [
@: [ [ [ H [
[ [ | > [ 0 42
[ [ [ [
[ [ [ [ 4?
A
[ [ | > [ o 41
Signaux de sortie:
: Relais
[
[
[
[
12 0 »— ‘ 24 o
\ 1
| J
[
140 | 23 o
@ ‘
- [
130 20
t [
o <« | 210 <

Analogique, 0/4...20 mA et tension

Alimentation:

r o 33
21,6...253 Vca
ou = o3
19,2...300 Vcc
o 31
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REFERENCES DE COMMANDE:

4116 = Transmetteur universel
4501 = Indicateur / facade de programmation

Spécifications électriques:

Plage des spécifications:
-20°C a +60°C

Spécifications communes:

Tension d’alimentation universelle .............. 21,6...253 Vca, 50...60 Hz
ou 19,2...300 Vcc

Consommation Mmax. .....ccceeeveveeereeerenneeneenns <25W
Fusible ..., 400 mA SB / 250 Vca
Tension d’isolation, test / opération............ 2,3 kVca / 250 Vca
Interface de communication ...........cccc........ Facade de programmation 4501
Rapport signal / bruit ..........cccccccciivvineeenn.. Min. 60 dB (0...100 kHz)
Temps de réponse (0...90%, 100...10%):

Entrée température ..........cccoeeieveniennnnen. <1s

Entrée MA / V.o, <400 ms
Température d’étalonnage ...........ccceeeveeennee 20...28°C

Précision, la plus grande des valeurs générales et de base:

Valeurs générales

Type Précision Coefficient
d’entrée absolue de température
Toutes < +0,1% de 'EC <£0,01% de 'EC / °C
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Valeurs de base
Type Précision Coefficient
d’entrée de base de température
mA < +4 PA <+0,4 pA/°C
Volt < +20 pVv <+2uv/°C
Pt100 <+0,2°C <+0,01°C/°C
R lin. <+0,1Q <+0,01 Q/°C
Potentiomeétre <+0,1Q <+0,01 Q/°C
Type TC:
E,J,K,L,N, T, U <+1°C <+0,05°C/°C
Type TC: B, R, S,

W3, W5, LR <+2°C <+0,2°C/°C
IMmMunNité CEM.......oeeiiieeee e < x0,5% de I'EC
Immunité CEM améliorée:

NAMUR NE 21, critere A, burst .........cooevveevnnnnee. < +1% de I'EC
Tensions auxiliaires:
Alimentation 2-fils (borne 44...43) ............... 25...16 Vcc / 0...20 mA
Taille max. des fils .......euceeiceieeiiieieieeeeeeeeeees 1 x 2,5 mm? fil multibrins
Pression max. avant
déformation de 1a ViS.......uucecceieeiieiiiieeeeeeee, 0,5 Nm

Humidité relative ........cccceviiiieiccciiieeeee, < 95% HR (sans cond.)

Dimensions, sans facade 4501 (HxLxP) ..... 109 x 23,5 x 104 mm
Dimensions, avec fagade 4501 (HXLxP)..... 109 x 23,5 x 116 mm

Etanchéité (boitier / bornier)........cccoceeeeee. IP50 / IP20
POIdS coeeeeeeie e 170 g / 185 g avec 4501
Entrée RTD, résistance linéaire et potentiomeétre:
Type Valeur Valeur
d’entrée min. max. Norme
Pt100 -200°C +850°C IEC60751
Ni100 -60°C +250°C DIN 43760
R lin. 0Q 10000 © -
Potentiomeétre 10Q 100 kQ -

Entrée pour types RTD:
Pt10, Pt20, P50, Pt100, Pt200, Pt400, Pt500, Pt1000
Ni50, Ni100, Ni120, Ni1000

Résistance de ligne max. par fil, RTD......... 50 Q
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Courant de capteur, RTD .........cocoeiiecnnnnnns Nom. 0,2 mA
Effet de la résistance de ligne
3-/ 4-ilS, RTD..ueeiiiiiieeee e <0,002Q/Q
Détection de rupture capteur, RTD ............. Oui
Détection de court circuit, RTD................... <150
Entrée TC:
Valeur Valeur
Type min. max. Norme
B +400°C +1820°C IEC 60584-1
E -100°C +1000°C IEC 60584-1
J -100°C +1200°C IEC 60584-1
K -180°C +1372°C IEC 60584-1
L -200°C +900°C DIN 43710
N -180°C +1300°C IEC 60584-1
R -50°C +1760°C IEC 60584-1
S -50°C +1760°C IEC 60584-1
T -200°C +400°C IEC 60584-1
U -200°C +600°C DIN 43710
W3 0°C +2300°C ASTM E988-90
W5 0°C +2300°C ASTM E988-90
LR -200°C +800°C GOST 3044-84
Compensation de soudure froide (CSF)
par capteur interne .......cccccceeiiiiiiiciinns <x1,0°C
Détection de rupture capteur,
tous types de TC ....ciiiiiiiiiee e, Oui
Courant de capteur:
pendant la détection.......ccceeeeeeieiccinnnnns Nom. 2 pA
] g Lo o SR 0 pA
Entrée courant:
Gamme de MESUre......c.ooeuveeeeeriieeee e -1...25 mA
Gammes de mesure programmabiles ......... 0...20 et 4...20 mA
Résistance d’entrée ..........ceeeeeciiieneeeennn. Nom. 20 Q + PTC 50 Q
Détection d'erreur capteur:
interruption de la boucle 4...20 mA ........ Oui
Entrée tension:
Gamme de MESUre........ueeeeeeeeeeeeeeeeeeccnnans -20 mV...12 Vcc
Gammes de mesure programmables ......... 0..1/0,2.1/0..5/1..5/
0..10 et 2...10 Vcc
Résistance d’entrée ...........coeeeeuvvvrrreeeeennn.. Nom. 10 MQ
Sortie courant:
Gamme de signal (EC) .....cccccevvriieeeiiineen. 0..20 mA
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Gammes de signal programmabiles............. 0..20/4...20/
20...0 et 20...4 mA

Charge (Max.) ...cceeeeeecieeeeee e 20mA /800 2/ 16 Vcc
Stabilité de charge ..o <0,01% de ’'EC /100 Q
Détection erreur capteur .........ccccevveeeennenn. 0/3,5/23 mA /aucune
NAMUR NE 43 haut / bas d’échelle............ 23 mA /3,5 mA
Limite de sortie:

signal 4..20 et 20...4 MA ......coirirrrrrinnnnnn 3,8...20,5 mA

signal 0...20 et 20...0 MA ......coerrrrrrrrennnn. 0...20,5 mA
Limite de courant .........cccoeeeiieiiieee i <28 mA
Sortie tension:
Gamme de signal .......coccceeeeiieiinieeeeeeeee 0...10 Vcc
Gammes de signal programmabiles............. 0..1/0,2..1/0..10/0..5/

1.5/2.10/1..0/1..0,2/5..0/

5..1/10..0 0g 10..2 V
Charge (Min.) ..o.ooee e 500 kQ

Sorties relais:

Fonctions relais .......cccccccveeviieiiieeeiccieeee Consigne, Fenétre, Erreur capteur,
Power et Off
Hystérésis, en % / comptes........ccceeuveennn. 0,1...25% / 1...2999
Délai ONn / Off ... 0...3600 s
Action en cas d’erreur capteur ................... Quverture / Fermeture / Maintien
TENSION MAX. ceiieiieiiieiiiiirrrrre e e e e e e e e eeeeees 250 VRMS
Courant MaX.......cooecccciinirieeereee e e ee e 2A/caoul1A/cc
Puissance ca max. ....cccoeeeivviiviieeeeeeveeeveinnnns 500 VA
Agréments et homologations: Standard:
CEM (EMC) 2004/108/CE:
Emission et immunité .......... EN 61326
DBT 73/23/CEE......uueeeeeeeeeeeeeeeeeeveeeeeenn EN 61010-1
*UL, Standard for Safety .......ccccceeeeeeennnennn. UL 508

* approbation en attente pour 'automne 2005

EC = échelle configurée

Indication dans le 4501 de la détection erreur capteur
et du signal d’entrée hors d’échelle:

Vérifications erreur capteur:
Module: Configuration Détection erreur capteur
R1, ERR.ACT=NONE - R2, ERR.ACT=NONE, OFF
4116 OUT.ERR=NONE.
Autre: ON
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Indication de dépassement d’échelle (IN.LO, IN.HI):
En dépassement de I’echelle définie du convertisseur A/D ou des standards températures

Entrée Plage Affichage Limite
0.1V/02.1V T:tﬁ <;?2Ty

o 0..10V/2..10V IN.LO <-25mv
N B IN.HI >12V

IN.LO <-1,05 mA

CURR 0..20 mA / 4...20 mA INHI 2505 mA
0..800 Q IN.LO <00

LINR IN.HI >1075Q
' 0..10 kQ IN.LO <0Q

" IN.HI <110 kQ

IN.LO <-0,5%

POTM ) INLHI > 100,5 %

TEMP TG/ RTD IN.LO < plage de températ. -2°C

IN.HI

> plage de températ. +2°C

Détection erreur capteur (SE.BR, SE.SH):

Entrée Plage Affichage Limite
CURR Rupture de boucle (4..20 mA) SE.BR <=3,6 MA; >=21mA
POTM Tous, SE.BR sur toutes connexions 3-fils SE.BR > env. 126 kQ
LINR 0...800 Q SE.BR > env. 875 Q
' 0...10 kQ SE.BR >env. 11 kQ
TC SE.BR > env. 750 kQ / (1,25 V)
RTD, 2-fils SE.BR > env. 15 kQ
Pas de SE.SH pour Pt10, Pt20 et Pt50 SE.SH <env. 15 Q
TEMP RTD, 3-fils SE.BR > env. 15 kQQ
Pas de SE.SH pour Pt10, Pt20 et Pt50 SE.SH <env. 15Q
RTD, 4-fils SE.BR > env. 15 kQQ
Pas de SE.SH pour Pt10, Pt20 et Pt50 SE.SH <env.15Q
Affichage en dessous du mini. / au-dessus du maxi (-1999, 9999):
Entrée Plage Affichage Limite
Tous Tous -1999 Indication <-1999
9999 Indication >9999

Indication erreur matériel

Recherche erreurs Affichage

Cause d’erreur

Vérification de la communication entre ’lUC / ADC HW.ER

Erreur permanente de 'ADC

Vérification du capteur CSF interne CJ.ER Défaut capteur CSF

Vérification compléte de la mémoire RAM RA.ER Erreur dans la mém. RAM
Vérification compléte de la mémoire FLASH FL.ER Erreur dans la mém. FLASH
Vérification de la sortie analogique AO.ER Erreur de la sortie analog.

Vérific. si la config. gardée en 4501 correspond au module TY.ER

Config. n'est pas 4116

Vérification de la communication entre 4501 / 4116 NO.CO

Erreur de connection

! Les indications d’erreur clignotent toutes les secondes. Un texte d’aide explique I'erreur.
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Alimentation:

32 33

669@

(]

RTD, 2-fils
41 42 43 44

SO

Résistance,
3- / 4-fils

41 42 43 44

®®®§

Tension
41 42 43 44

SOON

Courant

11 12 13 14

DO

CONNEXIONS:

Entrées:
RTD, 3-/ 4-fils TC
41 42 43 44 41 42 43 4

®®®® ®®®®

Potentiométre
41 42 43 44 41 42 43 44

SOV OO8N

) ol

Sorties:
Tension, 1V Tension, 10 V
11 12 13 14 11 12 13 14

DO OO

Transmetteur 2-fils

Résistance, 2-fils

41 42 43 44

SOON

Courant
42 43 44

41
SO

Relais

21 22 23 24

DO

69 Lo Lod Hb
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SCHEMA DE PRINCIPE: PROGRAMMATION /
@] arsmeteur 2 OPERATION DES TOUCHES DE FONCTION

5'@4, Courant Documentation pour le diagramme de programmation.

O Tewson Généralités:

m Potentiométre Lors de la configuration de I'indicateur vous étes guidés tout au long des
******************* paramétres du menu; ainsi vous pouvez choisir le réglage qui correspond a

v T v > . : o :
votre application. Pour chaque menu il y a un texte d’aide qui défile en ligne

3 de I'indicateur.

7777777777777777777 La configuration se fait a ’aide des 3 touches de fonction:

Li/% a @ Incrémenter la valeur numérique ou choisir le parameétre suivant
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? ? ? ? & Décrémenter la valeur numérique ou choisir le paramétre précédent

O ~ . i .
s H o®  Valider les valeurs choisies et fin du menu
é Une fois la configuration terminée, I'indicateur retournera sur I'état défaut 1.0.

En appuyant et maintenant la touche ©x I'indicateur retourne au menu précé-
dent ou sur I’état défaut (1.0) sans sauvegarde des modifications éventuelles
apportées a la configuration.

Si aucune touche n’est activée pendant 1 minute, I'indicateur retournera sur

I’état défau sans sauvegarde des modifications éventuelles apportées a la
configuration.
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Information complémentaire:

Réglage rapide des consignes et test des relais: Ces menus permettent de
changer rapidement les consignes et de tester le fonctionnement des relais
quand le menu RéglageRapide est activé. Cette fonction est seulement acces-
sible quand les relais ont la fonction consigne et sont contrélés par une consigne.

En appuyant sur les touches @ et & simultanément, le test des relais est activé
et le relais change d’état.

En appuyant sur la touche © le changement de la consigne est sauvegardé.
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Safety

En appuyant sur la touche © pour plus d’une seconde, I'indicateur retourne sur
I’état défaut (1.0) sans sauvegarde du changement de la consigne.

Protection par mot de passe: L'acces a la programmation peut étre bloqué
par un mot de passe. Ce mot de passe est sauvegardé dans le transmet-
teur afin d’assurer un haut niveau de protection contre les modifications non
autorisées. Le mot de passe usine 2008 permet I'acces a tous les menus de
configuration.
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Informations relatives au signal et erreur capteur sur la facade 4501

Erreur capteur (voir limites dans tableau) est affiché par SE.BR (rupture capteur)
ou SE.SH (court circuit). Signal hors limite (voir tableau des limites) est affiché
par IN.LO (limite basse) ou IN.HI (limite haute). L’affichage de I'erreur se fait
sur la ligne 3 en format texte avec le rétro-éclairage lumineux clignotant. La
ligne 4 de I'affichage indique I’état des relais 1 et 2, COM (balle clignotante)
qui indique I'état de fonctionnement du 4501, et la fleche montante/descen-
dante indique la tendance du signal d’entrée.

Si figure 1 ou figure 2 clignote ceci indique que I'appareil a détecté un
dépassement du seuil et que le relais est en mode «délai». Lorsque le délai
est dépassé et que le relais a enclenché / déclenché l'indication relais appa-
rait ou disparait.

Indication du signal et erreur capteur sans la facade

L'état du module peut étre lu sur la fagade a I’aide des voyants rouge/vert.
Voyant vert clignotant a 13 Hz indique I’état normal de fonctionnement.
Voyant vert clignotant a 1 Hz indique I’erreur capteur.

Voyant vert fixe indique une erreur interne.
Voyant rouge fixe indique erreur fatale.

Fonctions des relais

5 différentes fonctions peuvent étre sélectionnées:
Consigne: Fonctionnement en relais a seuils.
Fenétre: Le relais a une fenétre définie par le seuil bas et haut.
Des deux cotés de la fenétre le relais a le méme état.
Fonction erreur: Le relais est activé en cas d’erreur capteur.
Alimentation: Le relais est actif en présence de I'alimentation.
OFF: Le relais est désactivé.

Croissant / Décroissant: Les relais peuvent étre actifs en mode croissant ou
décroissant

Délais: Fonctions Délai “on” ou “off” peuvent étre choisies pour les 2 relais
entre 0...3600 s.

Hystérésis: L’hystérésis peut étre configuré entre 0,1 et 25% de I’échelle ou
entre 1 et 2999 pts.

Fonctions avancées

L'unité donne accés a un certain nombre de fonctions avancées qui sont acces-
sibles en répondant «Qui» a «adv.set».

Configuration de I'affichage: Il est possible de régler la luminosité et le rétro-
éclairage. Enregistrement d’un numéro de repére a 6 caractéres alphanu-
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mériques. Sélection de I'affichage de la valeur de sortie ou du repére sur ligne
3 de l'indicateur.

Calibration du process en 2 points: L'unité peut procéder a une calibration
en 2 points. Le point mini du signal d’entrée (pas nécessairement 0%) est
appliquée et la valeur actuelle est entrée. Ensuite le point maxi du signal (pas
nécessairement 100%) est appliquée et la valeur actuelle est entrée. Si vous
validez ces points, I'appareil va fonctionner selon cet ajustement. Si plus tard
vous souhaitez modifier ou changer de type d’entrée I'unité reviendra a la
calibration usine.

Fonction simulation: Si vous validez le point «EN.SIM» il est possible de
simuler un signal d’entrée a I'aide des fleches et ainsi contrdler le signal de
sortie haut et bas. Lorsque vous validez le point par e, I'unité retourne a son
mode normal. Il est possible avec les fleches en facade d’activer le relais 1 et
le relais 2. Vous devez sortir du menu en pressant o (pas de time-out).

Mot de passe: Ici vous pouvez choisir un mot de passe allant de 0000 a 9999
afin de protéger la programmation. L'unité est livrée sans mot de passe. Si
par erreur vous verrouillez I’'unité par un mot de passe, vous pouvez toujours
I’annuler par le mot de passe 2008.

Langue: Dans le menu «choix de la langue », vous pouvez sélectionner 7 diffé-
rentes langues pour le texte d’aide. Choix entre: Anglais, allemand, francais,
italien, espagnol, suédois et danois.

Auto-diagnostic

L'unité effectue la fonction auto-diagnostic des circuits internes.
Voici les erreurs possibles affichées sur I'unité 4501 :
HW.ER = Erreur permanente dans le convertisseur
CJ.ER = Erreur capteur CJC (compensation soudure froide)
RA.ER = Erreur RAM
FL.ER = Erreur flash
AOQO.ER = Erreur sortie analogique
TY.ER = Configuration du 4501 différente du type de produit
NO.CO = Erreur de connexion

Sélection des unités

Apres avoir choisi le type de signal d’entrée, vous pouvez choisir I'unité de
valeur du process pour I'affichage en texte ligne 2 (voir tableau). En sélection-
nant une entrée température, I’'unité de mesure sur I'afficheur est en Celsius ou
Fahrenheit.
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Réglage rapide des consignes
et test des relais

v Incrémentation de la consigne

» Décrémentation de la consigne

o Sauvegarde des valeurs et sorti du menu

b 5 5 e Tt 57 ~ et & simultanément = le relais change d’état
2.0
F1920 @ LoLT o
CURR : 1111
1.0 LIM.F nA 1111
LlEn 1111 EEER]
(54 units] —19a.n
oK) o0 | L8
L pEer | [oErLn
Tut. 17 Tuct. 12
1.0 = Etat défaut.

Ligne 1 affiche le
signal d’entrée.
Ligne 2 affiche les
unités - LHIT.

En appuyant simul-
tanément ~ et ©,

20

Aiv

Diagramme de programmation

Si aucune touche n’est actionnée pendant 1 minute, I'indicateur retourne sur
I’état défaut sans sauvegarde des modifications éventuelles apportées a la

configuration.

»~ Incrémenter la valeur / choisir parameétre suivant

~ Décrémenter la valeur / choisir parameétre précédent

o Valider les valeurs choisies et fin du menu
Maintien o« Retour au menu précédent / retour au menu 1.0 sans sauvegarde
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Le menu déroulant en ligne 3 de l'indicateur
Diagramme de programmation (0] Ao .l s s comtauraton avancée” it Gt rode on bas oot

Maintenir état du relais en cas d’erreur

, , [03] Sélectionner entrée température 25] Régler le délai ON du relais en secondes
Reglage avancé (ADV.SET) Sélectionner entrée potentiométre 26] Régler le délai OFF du relais en secondes
Sélectionner entrée résistance linéaire 27] Contact du relais est fermé dans la fenétre
. . . Sélectionner entrée courant Contact du relais est ouvert dans la fenétre
g?ﬁ;,l 2.0 Dans le sous-menu simulation (SIM) il faut Selectionner entrée tension 28] Régler la consigne haute de la fenétre relais
AL actionner o pour retourner sur I’état defaut 1.0 [04] Sélectionner gamme d:entr{ae 0.0-1V 29] Regler I? consigne basse de la fenétre relais
<IN Sélectionner gamme d’entrée 0.2-1 V 30] Régler I'hystérésis de la fenétre relais
Sélectionner gamme d’entrée 0-5 V 31] Pas d’action d’erreur - état non-défini en cas d’erreur

Sélectionner gamme d’entrée 1-5 V Ouvrir contact du relais en cas d’erreur

FRSS SAVE
LAHE LOAD

Fermer contact du relais en cas d’erreur

Sélectionner gamme d’entrée 0-10 V
Maintenir état du relais en cas d’erreur

Sélectionner gamme d’entrée 2-10 V

Sélectionner Pt100 comme type de capteur
Sélectionner Pt200 comme type de capteur
Sélectionner Pt400 comme type de capteur

H@@ [05] Sélectionner gamme d’entrée 0-20 mA 32] Régler le délai ON du relais en secondes
SETUE | L MEMORY Sélectionner gamme d’entrée 4-20 mA 33] Régler le délai OFF du relais en secondes
Tut 4% Tt dd [06] Sélectionner connexion capteur 2-fils 34] Ouvrir contact du relais en cas d’erreur
T Sélectionner connexion capteur 3-fils Fermer contact du relais en cas d’erreur
' Sélectionner connexion capteur 4-fils [36] Sélect. courant comme type de sortie analogique
| ‘ K ‘ ‘ K ‘ ‘ K ‘ 07] Régler valeur de résistance basse Sélect. tension comme type de sortie analogique
! a a A 08] Régler valeur de résistance haute [37] Sélectionner gamme de sortie 0-20 mA
; Aiv M Aiv 09] Sélectionner Celsius comme unité de température Sélectionner gamme de sortie 4-20 mA
2P == ~ — P ~ Sélectionner Fahrenheit comme unité de température Sélectionner gamme de sortie 20-0 mA
0 2 [TOK &K oK [10] Sélectionner type de capteur TC Sélectionner gamme de sortie 20-4 mA
SETLF L[CORTER| | LIGHT LoAtuE 5 L[TIRE = Sélectionner type de capteur Ni [38] Sélectionner aucune action d’erreur - la sortie n’est
Tut 43 Tat 45 Tat 46 Tut 47 Tat 48 Sélectionner type de capteur Pt pas définie en cas d’erreur
' 11] Sélectionner unités d’affichage Sélectionner bas d’échelle en cas d’erreur
! VES 106.8 VEES TN TEE 12] Sélectionner position du point décimale Sélect. NAMUR NE43 bas d’échelle en cas d’erreur
: 'HD" ‘ Ei—é— ‘HI'T @ Ei ‘ 'HD"‘ 13] Régler gamme d’affichage basse Sélect. NAMUR NE43 haut d’échelle en cas d’erreur
) T = 7 14] Régler gamme d’affichage haute [39] Sélectionner gamme de sortie 0.0-1 V
v Aiv 15] Régler les relais en pourcentages de la gamme d’entrée Sélectionner gamme de sortie 0.2-1 V
L R T Low Régler les relais en unités d’affichage Sélectionner gamme de sortie 0-5 V
_‘;;_E.T-L.I_ L} - |"= '—I':' = [16] Sélectionner Pt10 comme type de capteur Sélectionner gamme de sortie 1-5 V
Tl 47 : L?!E--'F_L Sélectionner Pt20 comme type de capteur Sélectionner gamme de sortie 0-10 V
S H Tt B8 Sélectionner Pt50 comme type de capteur Sélectionner gamme de sortie 2-10 V
\

Sélectionner gamme de sortie 1-0.0
Sélectionner gamme de sortie 1-0.2 V
Sélectionner gamme de sortie 5-0 V

YES [ Retour au menu 1.0 j Sélectionner Pt500 comme type de capteur Sélectionner gamme de sortie 5-1 V
HO Sélectionner Pt1000 comme type de capteur Sélectionner gamme de sortie 10-0 V
Aiv [17] Sélectionner NI50 comme type de capteur Sélectionner gamme de sortie 10-2 V
Sélectionner NI100 comme type de capteur [41] Régler la température basse de la sortie analogique
- —OK) Sélectionner NI120 comme type de capteur [42] Régler la température haute de la sortie analogique
EH.SIM REL.SIM Sélectionner NI1000 comme type de capteur [43] Aller dans la configuration du mot de passe
Tut 51 Tut 53 [18] Sélectionner TC-B comme type de capteur Aller dans le mode simulation
Sélectionner TC-E comme type de capteur Exécuter calibration de process
2.0 Sélectionner TC-J comme type de capteur Aller dans la configuration d’affichage
Sélectionner TC-K comme type de capteur Exécuter opérations de mémoire
UES VED Sélectionner TC-L comme type de capteur [44] Charger la configuration sauvegardée en 4116
‘ HO MO ‘ Sélectionner TC-N comme type de capteur Sauvegarder la configuratioin du 4116 dans le 4501
o o Sélectionner TC-R comme type de capteur 45] Ajuster le contraste LCD
Sélectionner TC-S comme type de capteur 46] Ajuster le rétro-éclairage LCD
|:- i , l.l.l E oK Sélectionner TC-T comme type de capteur 47] Entrer numéro repére de 6 caractéres
= - = e ~ Sélectionner TC-U comme type de capteur 48] Valeur de la sortie analogique affichée en ligne 3
T_. I—;I'”\"r: q"_{ ?itan‘J Sélectionner TC-W3 comme type de capteur Numéro repére affiché en ligne 3
E— e 49] Calibrer I’entrée basse a la valeur de process ?

Sélectionner TC-W5 comme type de capteur
Sélectionner TC-Lr comme type de capteur 50] Calibrer I’entrée haute a la valeur de process ?

[19] Sélect. fonction OFF - le relais est OFF en permanence [51] Permettre mode de simulation ?
Sélect. fonction POWER - relais indique état d’alim. OK  [52] Régler la valeur de simulation en entrée
Sélect. fonct. ERREUR - relais indique unique. err. capteur  [53] Simulation relais - utiliser ~ et ~ pour alterner entre
Sélect. fonction FENETRE - relais contrlé par 2 consignes relais 1 et 2
Sélect. fonction CONSIGNE - relais contrdlé par 1 consigne [54] Permettre protection par mot de passe?

[20] Sélectionner contact Normalement Fermé 55] Entrer nouveau mot de passe
Sélectionner contact Normalement Ouvert 56] Permettre la fonctionalité RéglageRapide ?
[21] Régler la consigne du relais 57] Consigne relais - Appuyer sur o« pour sauvegarder
=ETUE [22] Activer le relais pour un signal descendant 58] Consigne relais - Lecture
Tot 43 Activer le relais pour un signal montant 59] Sélectionner langue
[23] Régler I'hystérésis du relais 60] Utiliser valeurs de calibration process ?
[24] Pas d’action d’erreur - état non-défini en cas d’erreur 61] Régler valeur de la position basse de la calibration
Ouvrir contact du relais en cas d’erreur 62] Régler valeur de la position haute de la calibration
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lllustration graphique de I’action de relais consigne:

A Unités de relais A Unités de relais

100 1 100 £

o0} 9}

80 | 80}

701 701

col P R N Lhystérésis=10___/

5ol [ Consigne=50____ N\ ___________________ T ,,,,, 50\ Consigne=50_____ /.

a0l i Lhystérésis =10\ 40

a0} 301

20 i 20 oo, [ offNo. ]

10 i 10 i Off NC.
/A N, S N N
0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Action du relais : Montante Action du relais : Descendante

lllustration graphique de P’action de relais fenétre:

Unités de relais Unités de relais
100 1 100 1
90 1 90 1
80 1 80 1
707 L'hystérésis = 5 701 L'hystérésis = 5
60 Consigne haute = 6 60 Consigne haute = 60
50 1 50 1
40 1 Consigne basse = 40 40 il Consigne basse = 40
L’hystérésis = 5 L'hystérésis = 5
30 1 / \\ 30 1
201 Ooff off off | 204 off off off |
10 4 @) @) 10 1 @) @
v AN ’ '
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Action du relais: Fenétre (montrée pour un signal Action du relais: Fenétre (montrée pour un signal
montant) descendant)

Contact: Fermé dans la fenétre = (@
Contact: Ouvert dans la fenétre = @

Contact: Fermé dans la fenétre = (@
Contact: Ouvert dans la fenétre = @
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ALLGE-
MEINES

GEFAHR-
LICHE
SPANNUNG

INSTAL-
LATION

WARNUNG!

Dieses Modul ist fiir den Anschluss an lebensgefahrliche elek-
trische Spannungen gebaut. Missachtung dieser Warnung
kann zu schweren Verletzungen oder mechanischer Zerstérung
fUhren.

Um eine Gefédhrdung durch Stromst6Be oder Brand zu vermei-
den missen die Sicherheitsregeln des Handbuches eingehalten,
und die Anweisungen befolgt werden.

Die Spezifikationswerte dirfen nicht Uberschritten werden, und
das Modul darf nur gemas folgender Beschreibung benutzt
werden. Das Handbuch ist sorgféltig durchzulesen, ehe das
Modul in Gebrauch genommen wird. Nur qualifizierte Personen
(Techniker) dirfen dieses Modul installieren.

Wenn das Modul nicht wie in diesem Handbuch beschrieben
benutzt wird, werden die Schutzeinrichtungen des Moduls
beeintrachtigt.

WARNUNG!

Vor dem abgeschlossenen festen Einbau des Moduls darf
daran keine gefahrliche Spannung angeschlossen werden, und
folgende MaBnahmen sollten nur in spannungslosem Zustand
des Moduls und unter ESD-sicheren Verhaltnisse durchgeflihrt
werden:
Installation, Montage und Demontage von Leitungen.
Fehlersuche im Modul.

Reparaturen des Moduls und Austausch von Sicherungen
diirfen nur von PR electronics A/S vorgenommen werden.

WARNUNG

Zur Einhaltung der Sicherheitsabstande dirfen die
Relaiskontakte des Moduls nicht an sowohl gefahrliche und
ungefahrliche Spannung angeschlosssen werden.

Das System 4000 muss auf eine DIN-Schiene nach DIN 46277
montiert werden.

ZEICHENERKLARUNGEN:

Dreieck mit Ausrufungszeichen: Warnung / Vorschrift. Vorgange, die zu
lebensgefahrlichen Situationen flihren kénnen.

c Die CE-Marke ist das sichtbare Zeichen daflir, dass das Modul die
Vorschriften erfUllt.

O Doppelte Isolierung ist das Symbol dafir, dass das Modul
besondere Anforderungen an die Isolierung erfullt.

SICHERHEITSREGELN

DEFINITIONEN:

Gefahrliche Spannungen sind definitionsgemaB die Bereiche: 75...1500 Volt
Gleichspannung und 50...1000 Volt Wechselspannung.

Techniker sind qualifizierte Personen, die dazu ausgebildet oder angelernt sind,
eine Installation, Bedienung oder evtl. Fehlersuche auszufiihren, die sowohl
technisch als auch sicherheitsmaBig vertretbar ist.

Bedienungspersonal sind Personen, die im Normalbetrieb mit dem Produkt die
Drucktasten oder Potentiometer des Produktes einstellen bzw. bedienen und
die mit dem Inhalt dieses Handbuches vertraut gemacht wurden.

EMPFANG UND AUSPACKEN:

Packen Sie das Modul aus, ohne es zu beschadigen und sorgen Sie daflr, dass
das Handbuch stets in der N&he des Moduls und zugénglich ist. Die Verpackung
sollte beim Modul bleiben, bis dieses am endgultigen Platz montiert ist.
Kontrollieren Sie beim Empfang, ob der Modultyp Ihrer Bestellung entspricht.

UMGEBUNGSBEDINGUNGEN:

Direkte Sonneneinstrahlung, starke Staubentwicklung oder Hitze, mechanische
Erschiitterungen und StéBe sind zu vermeiden; das Modul darf nicht Regen
oder starker Feuchtigkeit ausgesetzt werden. Bei Bedarf muss eine Erwarmung,
welche die angegebenen Grenzen fiir die Umgebungstemperatur Gberschreitet,
mit Hilfe eines Kihlgebladses verhindert werden.

Alle Module gehdren der Installationskategorie I, dem Verschmutzungsgrad 1
und der Isolationsklasse Il an.

INSTALLATION:

Das Modul darf nur von Technikern angeschlossen werden, die mit den techni-
schen Ausdriicken, Warnungen und Anweisungen im Handbuch vertraut sind
und diese befolgen.
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Sollten Zweifel beziglich der richtigen Handhabung des Moduls bestehen,
sollte man mit dem Handler vor Ort Kontakt aufnehmen. Sie kbnnen aber auch
direkt mit PR electronics GmbH, BamlerstraBe 92, D-45141 Essen, (Tel.: (0)
201 860 6660) oder mit PR electronics A/S, Lerbakken 10, DK-8410 Ronde,
Danemark (Tel.: +45 86 37 26 77) Kontakt aufnehmen.

Die Installation und der Anschluss des Moduls haben in Ubereinstimmung mit
den geltenden Regeln des jeweiligen Landes bez. der Installation elektrischer
Apparaturen zu erfolgen, u.a. bezlglich Leitungsquerschnitt, (elektrischer) Vor-
Absicherung und Positionierung.

Eine Beschreibung von Eingangs- / Ausgangs- und Versorgungsanschlissen
befindet sich auf dem Blockschaltbild und auf dem seitlichen Schild.

Fir Module, die dauerhaft an eine gefahrliche Spannung angeschlossen sind,
gilt:
Die maximale GréBe der Vorsicherung betragt 10 A und muss zusam-
men mit einem Unterbrecherschalter leicht zugénglich und nahe am
Modul angebracht sein. Der Unterbrecherschalter soll derart gekenn-
zeichnet sein, dass kein Zweifel darliber bestehen kann, dass er die
Spannung fir das Modul unterbricht.

KALIBRIERUNG UND JUSTIERUNG:

Wahrend der Kalibrierung und Justierung sind die Messung und der Anschluss
externer Spannungen entsprechend diesem Handbuch auszufihren, und

der Techniker muss hierbei sicherheitsmaBig einwandfreie Werkzeuge und
Instrumente benutzen.

BEDIENUNG IM NORMALBETRIEB:

Das Bedienungspersonal darf die Module nur dann einstellen oder bedienen,
wenn diese auf vertretbare Weise in Schalttafeln o. . fest installiert sind, sodass
die Bedienung keine Gefahr fir Leben oder Material mit sich bringt. D. h., es
darf keine Gefahr durch Bertihrung bestehen, und das Modul muss so plaziert
sein, dass es leicht zu bedienen ist.

REINIGUNG:
Das Modul darf in spannungslosem Zustand mit einem Lappen gereinigt wer-
den, der mit destilliertem Wasser oder Spiritus leicht angefeuchtet ist.

HAFTUNG:

In dem Umfang, in welchem die Anweisungen dieses Handbuches nicht
genau eingehalten werden, kann der Kunde PR electronics gegeniber keine
Anspriche geltend machen, welche ansonsten entsprechend der eingegange-
nen Verkaufsvereinbarungen existieren kdnnen.
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KONFORMITATSERKLARUNG

Als Hersteller bescheinigt
PR electronics A/S
Lerbakken 10
DK-8410 Ronde

hiermit fir das folgende Produkt:

Typ: 4116

Name: Universal-Messumformer
die Konformitat mit folgenden Richtlinien und Normen:

EMV Richtlinien 2004/108/EG und nachfolgende Anderungen
EN 61326

Diese Erklarung ist in Ubereinstimmung mit Artikel 10, Unterklausel 1 der EMV
Richtlinie ausgestellt. Zur Spezifikation des zulassigen Erflllungsgrades, siehe
die Elektrische Daten des Moduls.

Die Niederspannungsrichtlinien 73/23/EWG und nachfolgende Anderungen
EN 61010-1

A

N
Peter Rasmussen
Unterschrift des Herstellers

Rende, 29. Juni 2005
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ZERLEGUNG DES SYSTEMS 4000

Zunéchst ist gefahrliche Spannung von den Anschlussklemmen zu trennen.

Abbildung 1:
Das Modul wird von der DIN-
Schiene geldst, indem man den
unteren Verschluss |0st.
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UNIVERSAL-MESSUMFORMER
PReasy 4116

e Fingang fur WTH, TE, Ohm, Potmeter, mA und V

e 2-Draht-Versorgung > 16 V

e Montage auf DIN-Schiene oder Wand

* Ausgénge far Strom, Spannung und 2 Relais

e Universelle Versorgung mit AC oder DC
Erweiterte Merkmale:

¢ Programmierbar mittels abnehmbare Frontdisplay (4501), Prozesskalibrierung,
Signal- und Relaissimulierung, Passwortschutz, Fehlerdiagnose und Wahl von
Hilfetext auf mehreren Sprachen.

Verwendung:

¢ Elektronische, lineare Temperaturmessung mit Widerstandssensor oder
Thermoelementsensor.

¢ Umwandlung von linearer Widerstandsé&nderung in ein analoges Standard-
strom / -Spannungssignal, z. B. von Magnetventilen, Schmetterlingsventilen
oder lineare Bewegungen mit angeschlossene Potentiometer.

e Spannungsversorgung und Signaltrenner fiir 2-Draht-Messumformer.

¢ Prozesssteuerung mit 2 Paaren von potentialfreien Relaiskontakten die fir
jede Applikation angepasst werden kénnen.

¢ Galvanische Trennung von Analogsignalen und Messung von Signalen, die
nicht massegebunden sind.

e Das 4116 ist gemaB den strengsten Sicherheitsrichtlinien entwickelt und somit
in Installationen mit SIL 2 Applikationen einsetzbar

Technische Merkmale:

e Wenn das 4116 in Kombination mit der Programmierfront eingesetzt wird,
kénnen alle operativen Parameter der entsprechenden Applikation angepasst
werden. Das 4116 ist mit elektronischen Hardware-Schaltern ausgestattet und
es ist nicht notwendig das Gerat zur Einstellung von DIP-Schaltern zu &ffnen.

¢ Eine grline / rote Leuchtdiode in der Front des Geréates zeigt den normalen
Betrieb und Fehlfunktionen an. Die gelben Leuchtdioden leuchten bei aktivier-
tem Ausgangsrelais.

e Standige Prifung wichtiger Speicherdaten aus Sicherheitsgriinden.
¢ 2,3 KVAC galvanische Trennung der 4 Ports.
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PR 4501 DISPLAY / PROGRAMMIERFRONT

Funktionallitat:

Die einfache PReasy Menustruktur leitet automatisch
durch die relevanten Einstellungen. Der scrollende
Hilfstext macht es sehr einfach diese Geréte einzuset-
zen. Sie finden weitere Beschreibungen der Funktionen
und Programmierungsmaoglichkeiten im Abschnitt
”Konfiguration / Bedienung der Funktionstasten”.

Anwendungen:
e Kommunikationsschnittstelle zur Anderung der operativen Parameter im 4116

¢ Kann von einem 4116 auf das nachste gesteckt werden um die Daten des
ersten Messumformers auf den nachsten zu Ubertragen.

e Stationares Display zur Visualisierung der Prozessdaten und des Status.

Technische Merkmale:

¢ LCD Display mit 4 Zeilen; Zeile 1 (5,57 mm hoch) zeigt das Eingangssignal,
Zeile 2 (3,33 mm hoch) die Einheiten, Zeile 3 (3,33 mm hoch) den Analog-
ausgang oder den Gerate-TAG und Zeile 4 den Kommunikations- und
Relaisstatus an.

¢ Der Zugriff auf die Programmierung kann mit der Eingabe eines Passwortes
blockiert werden. Das Passwort wird im Messumformer gespeichert, um
den héchsten Grad an Schutz gegen nicht autorisierte Anderungen der
Konfiguration sicherzustellen.

Montage / Installation:
e Stecke das 4501 auf die Front des 4116.
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Anwendungen
Eingangssignale:

| Span- IPotenti-! ‘
Strom | nung 'ometer! WTHund lin.R I TE

! Verbindung, Leiter‘

| |
| | | |
[ [ [ 4—>3 2 [ o 44
| | | |
@gi [ I I
> | I I I o 43
| | | |
@: | | | H [
| | | > | 0 42
| | | |
| | | | D j
| | | | o 41
Ausgangssignale:
: Relais
|
|
|
|
|
12 0 »— | 24 o <—l
|
140 : 23 0 <—{
@ ‘
130 ' 220
|
; | :1{
110 <« . 210

Analog, 0/4...20 mA und Spannung

Versorgung:

r o 33

21,6...253 VAC

oder X~ o032
L o 31

19,2...300 VDC
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BESTELLANGABEN:

4116 = Universal-Messumformer
4501 = Display / Programmierfront

Elektrische Daten:

Umgebungstemperatur:
-20°C bis +60°C
Allgemeine Daten:

Universelle Versorgungsspannung.............. 21,6...253 VAC, 50...60 Hz
oder 19,2...300 VDC

Stromverbrauch max........ccccceeeeeeieeiinineennnnn, <25W
SIChErUNG ..eeeeeeeeeeeee e 400 mA SB / 250 VAC
Isolationsspannung, Test / Betrieb.............. 2,3 KVAC / 250 VAC
Kommunikationsschnittstelle ...................... Programmierfront 4501
Signal- / Rauschverhaltnis ..........cccccceeeeennene Min. 60 dB (0...100 kHz)
Ansprechzeit (0...90%, 100...10%):

Temperatureingang .......cccceeeeeeieeiieeieeenens <1s

MA- / V-EiNgang ......ccccceeeeeeeeeieeeccinnnns <400 ms
Kalibrierungstemperatur..........ccccccovveeeeennn.. 20...28°C

Genauigkeit: Der héhere Wert der allgemeinen Werte oder Grundwerte:

Grundwerte
Eingangs- Grund- Temperatur-
art genauigkeit koeffizient
mA < +4 PA <+0,4 pA/°C
Volt < +20 pv <+2uvV/°C
Pt100 < +0,2°C <x0,01°C/°C
Lin. R <+0,1 Q <+0,010Q/°C
Potentiometer <+0,1Q <+0,01 Q/°C
TE-Typ:
E,J,K,L,N, T, U <+1°C < £0,05°C/°C
TE-Typ: B, R, S,
W3, W5, LR <+2°C <+0,2°C/°C

Allgemeine Werte

Eingangs- Absolute Temperatur-
art Genauigkeit koeffizient
Alle < +0,1% d. Messsp. | < £0,01% d. Messsp. / °C

EMV Stérspannungseinfluss
Erweitere EMV Storfestigkeit:
NAMUR NE 21, Kriterium A, Burst

< +0,5% d. Messsp.

< +1% d. Messsp.

Hilfsspannungen:

2-Draht-Versorgung (Klemme 44...43) ........
Leitungsquerschnitt (Max.).......cocceeeeiineennnn. 1 x 2,5 mm? Litzendraht
Klemmschraubenanzugsmoment................

Relative Luftfeuchtigkeit

25..16 VDC / 0...20 mA

0,5 Nm
< 95% RF (nicht kond.)

Abmessungen, mit Frontdisplay (HXBxT).... 109 x 23,5 x 104 mm
Abmessungen , ohne Frontdisplay (HxBxT) 109 x 23,5 x 116 mm
Schutzart (Geh&use / Klemme) ...................

IP50 / 1P20
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GEWICHL ..eeveiee e 170 g / 185 g mit 4501
WTH-, linearer Widerstands- und Potentiometereingang:
Eingangs- Min. Max.
art Wert Wert Norm
Pt100 -200°C +850°C IEC60751
Ni100 -60°C +250°C DIN 43760
Lin. R 0Q 10000 Q -
Potentiometer 10 Q 100 kQ -

Eingang fur TE-Typen:
Pt10, Pt20, Pt50, Pt100, Pt200, Pt400, Pt500, Pt1000
Ni50, Ni100, Ni120, Ni1000
Kabelwiderstand pro Leiter (max.), WTH.... 50 Q
FUhlerstrom, WTH ... Nom. 0,2 mA
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Wirkung des Leitungswiderstandes Belastung (Max.).....cccoevriiniiiiiiniicceeee 20 mA /800 2/ 16 VDC

(8- 7/ 4-Leiter), WTH ... <0,002Q/0Q Belastungsstabilitat.............coooiiiiiineeenn. <0,01% d. Messspanne / 100 Q
Fahlerfehlererkennung, WTH...........ccceee.e.. Ja Flhlerfehlererkennung..........ccccccevvivineenenn.. 0/3,5/23 mA/ keine
Kurzschlusserkennung, WTH.........cccceee.e... <15Q NAMUR NE 43 Up- / Downscale................ 23 mA /3,5 mA
TE-Eingang: Ausgangsbegrenzung:
- 4...20 und 20...4 mA Signale................... 3,8...20,5 mA
Min. Max. 0...20 und 20...0 mA Signale.................. 0...20,5 mA
Typ Wert Wert Norm StrOMDEGIrENZUNG.......cvveeeeeseeeeeresrseseenees <28 mA
B +400°C | +1820°C IEC 60584-1 Spannungsausgang:
E -100°C | +1000°C IEC 60584-1 SIgNAIbErICh . ... 0..10 VDC
J -100°C +1200°C IEC 60584-1 Programmierbare Signalbereiche................ 0..1/0,2..1/0..10/0..5/
K -180°C +1372°C IEC 60584-1 1.5/2.10/1..0/1..0,2/5..0/
L -200°C | +900°C DIN 43710 5..1/10..0 0g 10...2 V
N -1 800°C +1300:C IEC 60584-1 Belastung (Min.)......ccceeeeeeeeeeee e, 500 kQ
R -500C +1 76OOC IEC 60584-1 Relaisausgiinge:
S -50°C +1760°C IEC 60584-1 ) ; .
T -200°C +400°C IEC 60584-1 Relaisfunktionen.........cccceeeeviiiiiiieeeieeeeieeees gollwert, I;ecr;?fter, Flhlerfehler,
o o ower un
V\L/JS 2(;)0000 ++2630000c% Asl?rll\’\/ll éggy_)go Hysterese, in % / Zahleinheiten.................. 0,1...25% / 1...2999
W5 0°C +2300°C ASTM E988-90 On-/ Off—Verzc'jgerung ................................. 0...3600 s .
LR -200°C +800°C GOST 3044-84 Flhlerfehlerbetatigung .......cccccvvvveeeeeeennnnnn. Schliessen / Offnen / Halten
Maximalspannung ......ccceeeeeeeeeeeccceneeeeeeeeenn. 250 VRMS
Kompensationsgenauigkeit (CJC) Maximalstrom.......ccccceeeeeeiiiiiieeieeeeeeeeeeeee, 2A/ACoder1A/DC
via interner FUNIEr .......ccooveveveveeeeererereene. < +1°C Max. Wechselstromleistung ........................ 500 VA
Fahlerfehlererkennung, alle TE-Typen......... Ja Eingehaltene Behoérdenvorschriften: Norm:
Fahlerfehlerstrom: EMV 2004/108/EG:
Bei Erkennung........coocoeeeiieiiiieiceee Nom. 2 pA Abstrahlung und Storfestigkeit .......... EN 61326
SONSL.....ciiiriiiii s 0 pA LVD 73/23/EWG ... EN 61010-1
Stromeingang: *UL, Standard for Safety ........ccccceeeeveeennnen. UL 508
MessbereiCh .........ccceeeeeeiiiiiiiieeeeeen -1..25 mA
Programmierbare Messbereiche.................. 0...20 und 4...20 mA * Zulassung beantragt, erwartet im Herbst 2005
Eingangswiderstand.........ccccooecieeiiiiiieennnn. Nom. 20 Q + PTC 50 Q
Fihlerfehlererkennung: d. Messspanne = der momentan gewéhlten Messspanne
Schleifenunterbrechung 4..20 mA ........ Ja
Spannungseingang:
MessbereiCh ........cceeev i -20 mV...12 VDC
Programmierbare Messbereiche................. 8:'IO/Sn2dQ‘I/1%V5D/C15 / Visualisierung im 4501: Sensorfehlererkennung und

Eingangssignal auBerhalb des Bereichs

Eingangswiderstand.........cccccoccviieiiiiineennnn. Nom. 10 MQ
Stromausgang: Sensorfehlerprifung:
. g g: Modul: Konfiguration Fuhlerfehlererkennung
Signalbereich (Spanne) ..........ccccceveeiinennee. 0...20 mA R1, ERRACT=NONE - R2, ERR ACT=NONE,
Programmierbare Signalbereiche................ 0..20/4..20/ 4116 OUT.ERR=NONE. OFF
20...0 und 20...4 mA Sonst: ON

90 91



Ausserhalb des Bereichs Anzeige (IN.LO, IN.HI): ANSCH LUSSE:

Bei Verlassen des Gewéhlten Bereichs des A/D-Wandlers oder des Polynoms.

Eingang Bereich Anzeige Grenze V .
0.1V/02.1V IN.LO <-25mV ersorgung'
’ S zbmy z =
0..10V/2..10V INHI TYV @ @ @
IN.LO <-1,05 mA
CURR 0..20 mA / 4..20 mA NI > 25,05 mA T—o NJ
IN.LO <0Q — . -
. 0..800 02 IN.HI >1075 0 Eingéange:
: IN.LO <0Q Widerstand,
0..10 ke INHI <110 kQ WTH, 2-Leiter ~ WTH, 3- / 4-Leiter TE 2-Leiter
POTM ) IN.LO <-05% 41 42 43 44 41 42 43 44 41 42 43 44 41 42 43 44

IN.HI > 1005 % OONON OO0 N ONONN

TEMP TE / WTH IN.LO < Temperaturbereich -2°C

. A
IN.HI > Temperaturbereich +2°C
Fuhlerfehlererkennung (SE.BR, SE.SH): + -

Eingang Bereich Anzeige Grenze
- . Widerstand
CURR Schleife unterbrochen (4...20 mA) SE.BR <=3,6 MA; >=21mA 114, .
4-Leiter Potentiometer - -
POTM Alle, SE.BR auf alle 3-Leiter SEBR > ca. 126 kQ 3-/4-Leite 2-Draht-Umformer Strom

> 500 6 SEoR S 41 42 43 44 41 42 43 44 41 42 43 44 42 43 44

LIN.R 0..10 kO SEBR > ca. 11 kQ ®®®® SONON OONN &

TC SE.BR > ca. 750 kQ / (1,25V)
WTH, 2-Leiter SE.BR > ca. 15 kQ l_ﬁ
Kein SE.SH fur Pt10, Pt20 und Pt50 SE.SH <ca.15Q I% - + l__@
TEMP WTH, 3-Leiter SE.BR > ca. 15 kQ

Kein SE.SH fur Pt10, Pt20 und Pt50 SE.SH <ca. 15Q
WTH, 4-Leiter SE.BR > ca. 15 kQ Spannung
Kein SE.SH fur Pt10, Pt20 und Pt50 SE.SH <ca.15Q 41 42 43 44
Display Anzeige unter Min.- / Gber Max. (-1999, 9999): ® ® ® ®
Eingang Bereich Anzeige Grenze
-1999 Display Anzeige <-1999
Alle Alle - - - +
9999 Display Anzeige >9999
Anzeige bei Hardwarefehler un
Fehlersuchening Anzeige Fehlergrund Ausgange:
Test der internen Kommunikation uC / ADC HW.ER | Permanenter Fehler in ADC
Test des internen CJC-Fuhlers CJER CJC-Fihler defekt Strom Spannung, 1V Spannung, 10V Relais
Checksum Test der Konfiguration im RAM RA.ER Fehler im RAM 11 12 13 14 11 12 13 14 11 12 13 14 21 22 23 24

Checksum Test der konfiguration im FLASH FL.ER Fehler im FLASH @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @

Uberpriife Messung des Analogausgangs AO.ER Fehler im Analogausgang
Uberpriife ob Konfiguration im 4501 Speicher an 4116 passt TY.ER Konfiguration ist nicht 4116 R1 R2
Uberpriife Kommunikation zwischen 4501 / 4116 NO.CO Verbindungsfehler - @ + - + - +

! Fehleranzeige im Display blinkt einmal pro Sekunde. Der Hilfetext erklart den Fehler.
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BLOCKDIAGRAMM:

| @) + 2-Draht-Umformer
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KONFIGURATION /
BEDIENUNG DER FUNKTIONSTASTEN

Dokumentation flr das Flussdiagramm.

Grundsatzliches:

Bei der Konfiguration des 4116 werden Sie durch alle Parameter geleitet und
Sie kénnen die Einstellungen wahlen, welche zur Applikation passt. Fir jedes
Menli existiert ein scrollender Hilfetext welcher automatisch in der 3. Zeile im
Display gezeigt wird.

Die Konfiguration wird mittels der 3 Funktionstasten durchgefthrt:

~ erhéht den numerischen Wert oder wéhlt nachsten Parameter

o®  Ubernimmt den gewahlten Wert und beendet das Ment

Wenn eine Konfiguration eingegeben worden ist, kehrt das Display auf den
Menipunkt 1.0 zurlick

Bei driicken und halten von © springt Man zuriick zum vorherigen Menu oder
im Normal-Zustand (1.0) ohne die geanderten Werte oder Parameter zu
speichern.

Wenn fur 1 Minute keine Taste betétigt wird, geht das Display im Normal-
Zustand zurlick, ohne di gednderten Werte oder Parameter zu speichern.

Weitere Erklarungen:

Schnelle Sollwerteinstellung und Relaistest: Diese Menl(s erlauben Ihnen
einen schnellen Schaltpunktwechsel oder einen Relaistest wenn FastSet
aktiviert ist. Diese Funktion kann nur aktiviert werden, wenn die Relais als
Schaltpunkt Relais programmiert sind.

Das gleichzeitige Driicken der Tasten v und &) aktiviert den Relaistest und
andert den Status des Relais.

Die Betatigung von ©¥ speichert die Sollwertanderung.

Wird die Taste © fiir mehr als 1 Sekunde gehalten, kehrt das Display auf den
Mentpunkt 1.0 zuriick und eventuelle Sollwertdnderungen werden nicht
gespeichert.

Passwortschutz: Der Zugriff auf die Programmierung kann mit der Eingabe
eines Passwortes blockiert werden. Das Passwort wird im Messumformer
gespeichert, um den héchsten Grad an Schutz gegen nicht autorisierte
Anderungen der Konfiguration sicherzustellen. Bei Eingabe des Master-
Passwortes 2008 sind alle Konfigurationsmendis erreichbar.

setzt den numerischen Wert herab oder wahlt nachsten Parameter
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Signal- und Sensorfehlerinformation per Programmierfront 4501

Sensorfehler (s. Grenzen im Diagramm), wird als SE.BR (Sensorfehler) oder
SE.SH (FuhlerkurzschluB) angezeigt. Signale, ausserhalb des gewahlten
Bereichs (kein Sensorfehler, s. Tabelle flir Grenzen), werden als IN.LO (nie-
driges Eingangssignal) oder IN.HI (hohes Eingangssignal) angezeigt. Die
Fehlermeldung wird in der 3. Zeile als blinkender Text mit blinkender Hinter-
grundbeleuchtung angezeigt. Zeile 4 der Anzeige zeigt den Schaltzustand der
Relais 1 und 2 an; COM (blinkendes Kugelsymbol) zeigt an, ob das 4501 kor-
rekt funktioniert und hoch/runter Pfeile zeigen tendenziell das Eingangssignal an.
Blinkende Zahl 1 oder 2 zeigt an, dass der Grenzwert Uberschritten wurde
und dass das Relais sich im Verzégerungsmodus befindet. Wenn die
Verzégerungszeit abgelaufen ist und das Relais anzieht bzw. abfallt, erscheint
oder erlischt das Relaissymbol.

Signal und Senfohlerfehleranzeige ohne Programmierfront

Der Status des Moduls kann auch durch die rote/griine LED an der Geratefront
abgelesen werden.
Grin blinkende LED 13 Hz zeigt normalen Betrieb an.
Grin blinkende LED 1 Hz zeigt Sensorfehler an.
Dauernd griin leuchtende LED zeigt internen Fehler an.
Dauernd rot leuchtende LED signalisiert einen schwerwiegenden Fehler.

Relaisfunktionen

5 verschiedene Elnstellungen fir die Relaisfunktionen kénnen ausgewéhlt werden.

Grenzwert: Das Modul arbeitet als einfacher Grenzwertschalter.
Fensterfunktion: Das Relais hat eine Fensterfunktion, in der ein Schalt- und
Rickschaltpunkt gesetzt wird. Auf beiden Seiten des
Fensters hat das Relais den gleichen Status.
Fehlerfunktion: Das Relais wird bei Sensorfehler aktiviert.

Power: Das Relais ist so lange aktiv, wie die Versorgungsspannung
anliegt.
OFF: Das Relais ist deaktiviert.

Signalanstieg/-abfall: Das Relais kann bei ansteigenden oder abfallenden
Eingangssignal aktiviert werden.

Verzdgerung: Ein AN- sowohl als auch ein AUS-Verzégerungssignal kann fir
beide Relais im Bereich von 0...3600 s programmiert werden.

Hysterese: Die Hysterese kann im Bereich von 0,1...25% der Spanne oder zwi-
schen 1...2999 eingestellt werden.

Hauptfunktionen

Das Modul bietet Zugang zu verschiedenen Funktionen, welche mit “yes” bei
der Abfrage ,adv.set” bestatigt werden muB.
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Anzeigeeinstellungen: Sie konnen Werte einstellen, wie Displaykontrast
und Hintergrundhelligkeit. Einstellung der TAG-Nummer mit 6 alphanume-
rischen Werten. Auswahl der Anzeigefunktion in der dritten Zeile zwischen
Analogausgang oder TAG Nummer.

Zweipunkt Prozesskalibrierung: Mit dem Modul kann mit zwei Punkten des
Eingangssignals eine Prozesskalibrierung durchgefiihrt werden. Ein niedriges
Eingangssignal (0% nicht unbedingt nétig) muss anliegen und der aktuelle
Wert wird Gbernommen. Dann wird ein héherer Wert (nicht unbedingt 100%)
eingelesen. Wenn Sie die Kalibrierung akzeptieren, wird das Modul mit den
neuen Werten Ubernommen. Wenn Sie spater diese Werte verwerfen oder
andere Parameter eingeben, wird die Werkskalibrierung ibernommen.

Prozesssimulationsfunktion: Wenn Sie die Abfrage “EN.SIM” bestatigen, ist es
maoglich ein Eingangssignal zu simulieren, d.h. die hoch/runter Tasten kontrol-
lieren das Ausgangssignal. Wenn Sie mit o« bestéatigen, springt das Modul
wieder in den Normalmodus. Der folgende Punkt bietet die Méglichkeit Relais
1 und 2 mit den hoch/runter-Tasten zu aktivieren. Das Menu kann nur verlas-
sen werden beim Driicken auf o (keine Zeitauslésung).

Passwort: Sie kdnnen ein Passwort zwischen 0000 und 9999 einstellen, um ein
unbefugtes Verdndern der Parameter zu vermeiden. Das Modul wird werksseitig
ohne Passworteingabe ausgeliefert. Falls Sie versehentlich das Modul blockiert
haben, kdnnen Sie es mit dem Masterpasswort ,,2008“ jederzeit freigeben.

Sprache: Im Menu kénnen Sie zwischen 7 verschiedenen Sprachen auswahlen,
die Sie mit Hilfetexten unterstiitzen. Sie kdnnen auswahlen zwischen: UK, DE,
FR, IT, ES, SE und DK.

Selbstdiagnose

Das Modul fuihrt eine Selbstdiagnose des internen Kreises durch. Die folgenden
Fehlermeldungen kénnen im Frontdisplay 4501 angezeigt werden.
HW.ER - Dauerhafter Fehler im AD Wandler
CJ.ER - CJC-Sensorfehler
RA.ER - Fehler im RAM
FL.ER - Fehler im Fehler
AO.ER - Fehler im Analogausgang
TY.ER - Konfiguration im 4501 weicht von diesem Produkttyp ab
NO.CO - Verbindungsfehler

Auswahl der Einheiten

Nach Auswahl des Eingangssignals, kdnnen Sie auswahlen, welchen Prozesswert
sie anzeigen mochten (Textzeile 2 im Diagramm). Wenn man Temperatursignal
als Eingangsparameter auswahlt, wird der Wert in °C oder °F angezeigt. Dieses
wird nach Auswahl des Temperatureingangs im MenUpunkt ausgewahilt.
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Flussdiagramm
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Scrollender Hilfetext im Display Zeile 3

FI ussd ia ra m m [01] Einstellung des korrekten Passwortes Geschlossener Relaiskontakt bei Fehler
g [02] Eingabe erweitertes Setup Meni? Halt Relaisstatus bei Fehler
i ) [03] Auswahl Temperatur-Eingang 25] Einstell. der Relais Einschaltverzégerung in Sekunden
Erweiterte Elnstellungen (ADVSET) Auswahl Potentiometer-Eingang 26] Einstell. der Relais Ausschaltverzégerung in Sekunden
Auswahl linearer Widerstandseingang 27] Relaiskontakt ist im Fenster geschlossen
. . Auswahl Stromeingang Relaiskontakt ist im Fenster gedffnet
g?ﬁ;,l 2.0 Im Unterment Simulation (SIM) muss o Auswahl Spannungseingang 28] Einstellung Relaisfenster oberer Schaltpunkt
AL betétigt werden um auf den Men[]punkt 1.0 [04] Wéhle 0.0-1 V Eingangsbereich 29] Einstellung Relaisfenster unterer Schaltpunkt
<IN . Wahle 0,2-1 V Eingangsbereich 30] Einstellung Relaisfenster Hysterese
FAESS SAUE zurlickzukehren. Wihle 0-5 V Eingangsbereich 31] Keine Fehlerwirkung - undefinierter Status bei Fehler
LAHG LOAD Wahle 1-5 V Eingangsbereich Gedffneter Relaiskontakt bei Fehler
Aiv Wahle 0-10 V Eingangsbereich Geschlossener Relaiskontakt bei Fehler
) Wahle 2-10 V Eingangsbereich Hélt Relaisstatus bei Fehler
H [05] Wahle 0-20 mA Eingangsbereich 32] Einstellung der Relais Einschaltverzégerung
SETUR FEMORY Wahle 4-20 mA Eingangsbereich 33] Einstellung der Relais Ausschaltverzégerung
Tut 4% Tt dd [06] Waéhle 2-Leiter Sensoranschluss 34] Geoffneter Relaiskontakt bei Fehler
T Wahle 3-Leiter Sensoranschluss Geschlossener Relaiskontakt bei Fehler
' Wahle 4-Leiter Sensoranschluss [36] Auswahl Strom als Analogausgang
| E ‘ ‘ K ‘ 07] Einstellung unterer Widerstandswert Auswahl Spannung als Analogausgang
! ] A 08] Einstellung oberer Widerstandswert [37] Auswahl 0-20 mA Ausgangsbereich
: Aiv v Aiv 09] Wahle Celsius als Temperatureinheit Auswahl 4-20 mA Ausgangsbereich
x = - - — ~ Wahle Fahrenheit als Temperatureinheit Auswahl 20-0 mA Ausgangsbereich
0 2 [TOK &K oK ) [10] Wahle TC Sensor Typ Auswahl 20-4 mA Ausgangsbereich
SETUF | {comteR| o CieAr | SUALUE 5 LS[LHE = Wahle Ni Sensor Typ [38] Auswahl keine Fehlererkennung - Ausgang undefiniert
Tut 43 Tut 45 Tut 46 Tut 47 Tut 48 Wahle Pt Sensor Typ bei Fehler
: 11] Wahle Display Einheit Waéhle Downscale bei Fehler
! VES TEEE VES T e 12] Wahle Dezimalpunkt Position Wéahle NAMUR NE43 Downscale bei Fehler
: ‘ 'HD" ‘ ‘ EY-y ‘ ‘ ‘HI_I" ‘ ‘ 6.6 ‘ ‘ 'HD"‘ ‘ 13] Einstellung unterer Displaybereich Wéhle NAMUR NE43 Upscale bei Fehler
) T = 7 14] Einstellung oberer Displaybereich [39] Auswahl 0.0-1 V Ausgangsbereich
v Af’ 15] Einstellung Relais in % vom Eingangsbereich Auswahl 0,2-1 V Ausgangsbereich
L R T Low Einstellung Relais in Display Einheiten Auswahl 0-5 V Ausgangsbereich
= = L} - LI [16] Wéhle Pt10 als Sensor Typ Auswahl 1-5 V Ausgangsbereich
TSEU : : USE.CAL Wahle Pt20 als Sensor Typ Auswahl 0-10 V Ausgangsbereich
xt 43 : Tt &H Wahle Pt50 als Sensor Typ Auswahl 2-10 V Ausgangsbereich

Wahle Pt100 als Sensor Typ
Wahle Pt200 als Sensor Typ
Waéhle Pt400 als Sensor Typ

Auswahl 1-0,0 V Ausgangsbereich
Auswahl 1-0,2 V Ausgangsbereich
Auswahl 5-0 V Ausgangsbereich

YES [Zum Normal-Zustand 1 _Oj Wiéhle Pt500 als Sensor Typ Auswahl 5-1 V Ausgangsbereich
HO Wahle Pt1000 als Sensor Typ Auswahl 10-0 V Ausgangsbereich
Aiv [17] Wahle Ni50 als Sensor Typ Auswahl 10-2 V Ausgangsbereich
Wahle Ni100 als Sensor Typ [41] Einstellung Temperatur fir Analogausgang LOW
- —OK) Wiahle Ni120 als Sensor Typ [42] Einstellung Temperatur fir Analogausgang HIGH
EH.GIM FEL.SINM Wahle Ni1000 als Sensor Typ [43] Eingabe Passwort Einstellung
Tuch, 51 Tt 53 [18] Wéhle TC-B als Sensor Typ Eingabe Simulationsmodus
Wahle TC-E als Sensor Typ Prozesskalibrierung ausfiihren
2.0 Wahle TC-J als Sensor Typ Eingabe Display Setup

Wahle TC-K als Sensor Typ Memory Operationen Ausfiihren
Wahle TC-L als Sensor Typ [44] Lade gespeicherte Konfiguration in das 4116

‘ i i ‘ Wahle TC-N als Sensor Typ Speicher 4116 Konfiguration im 4501
o o Wahle TC-R als Sensor Typ 45] Einstellung LCD Kontrast
i Wahle TC-S als Sensor Typ 46] Einstellung LCD Hintergrundbeleuchtung
|:- i , l.l.l E oK Waéhle TC-T als Sensor Typ 47] Schreibe eine 6-Zeichen Gerate TAG Nummer
= ENFREE = FIEI—CT ~ Wahle TC-U als Sensor Typ 48] Analoge Ausgangswert wird in Zeile 3 angezeigt
T_. Tait q"i Tk ,5'6 Wahle TC-W3 als Sensor Typ Gerate TAG wird im Zeile 3 des Displays angezeigt
= s o Wahle TC-W5 als Sensor Typ 49] Kalibriere Input Low zum Prozesswert
! Wahle TC-Lr als Sensor Typ 50] Kalibriere Input High zum Prozesswert
: [19] Wahle OFF Funktion - Relais ist permanent aus 51] Ermdgliche Simulationsmodus
| Wahle Power Funktion - Relais zeigt Power Status OK 52] Setze den Eingangs- Simulationswert
1 Wahle Error Funktion - Relais zeigt nur Sensorfehler 53] Relaissimulation - benutze ~ und ~ um Relais 1 und 2
! Wahle Fenster Funktion - Relais steuert 2 Schaltpunkte umzuschalten
: Wahle Schaltpunkt Funkt. - Relais steuert 1 Schaltpunkt [54] Ermdgliche Passwortschutz
1 [20] Wahle Normally Closed Kontakt 55] Eingabe eines neuen Passworts
Wahle Normally Open Kontakt 56] Einschalten der Schnelleinstellungs- Funktionalit&t
[21] Einstellung Relais Schaltpunkt 57] Relais Schaltpunkt - Driicke o« zum speichern
_SE-Z:FIIJF'_ [22] Ansteuern des Relais bei fallendem Signal 58] Relais Schaltpunkt - Nur lesen
Tk 4% Ansteuern des Relais bei steigendem Signal 59] Wahle Sprache
[23] Einstellung Hysterese Relais 60] Verwende Prozesskalibrierungswerte?
[24] Keine Fehlerwirkung - undefinierter Status bei Fehler 61] Eingabe des Wertes fiir den unteren Kalibrierungspunkt
Geoffneter Relaiskontakt bei Fehler 62] Eingabe des Wertes fiir den oberen Kalibrierungspunkt
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Graphische Abbildung der Relaisfunktion Sollwert
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Graphische Abbildung der Relaisfunktion Fenster
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DK PR electronics A/S tilbyder et bredt program af analoge og di-
gitale signalbehandlingsmoduler til industriel automation. Vores
kompetenceomrader omfatter: Isolation, Displays, Ex-barrierer,
Temperatur samt Backplanes. Alle produkter opfylder de stren-
geste internationale standarder, og sterstedelen integrerer den
patenterede STREAM-SHIELD teknologi, der sikrer driftsikker-
hed i selv de vaerste omgivelser. Vores motto »Signals the Best«
er indbegrebet af denne filosofi — og din garanti for kvalitet.

UK ) PR electronics A/S offers a wide range of analogue and digi-
tal signal conditioning modules for industrial automation. Our
areas of competence include: Isolation, Displays, Ex barriers,
Temperature, and Backplanes. All products comply with the
most exacting international standards and the majority feature
our patented STREAM-SHIELD technology ensuring reliability in
even the worst of conditions. »Signals the Best« is the epitome
of our philosophy — and your guarantee for quality.

FR » PR electronics A/S offre une large gamme de produits pour le
traitement des signaux analogiques et numériques dans tous les
domaines industriels. Nos compétences s’étendent des transmet-
teurs de température aux afficheurs, des isolateurs aux barrieres S,
jusqu’aux platines de montage. Tous nos produits sont conformes
aux normes internationales les plus strictes et la majorité d’entre
eux répondent méme a la technologie brevetée STREAM-SHEILD
qui garantie un fonctionnement fiable sous les conditions les plus
défavorables. Notre devise »SIGNALS the BEST« c’est notre ligne
de conduite - et pour vous I'assurance de la meilleure qualité.

DE » PR electronics A/S verfligt Uber ein breites Produktprogramm an
analogen und digitalen Signalverarbeitungsmodule fir die indu-
strielle Automatisierung. Unsere Kompetenzbereiche umfassen:
Displays, Temperaturtransmitter, Ex- und galvanische Signal-
trenner. Alle Produkte von PR electronics werden in Uberein-
stimmung mit den strengsten internationalen Normen produ-

Head office

ziert. FUr die Mehrzahl aller Produkte garantiert die patentierte Denmark www.prelectronics.com

STREAM-SHIELD Technologie hochste Zuverlassigkeit auch PR electronics A/S sales@prelectronics.dk
nter schwierigsten Einsatzbedingungen. »Signals the Best« ist Lerbakken 10 tel. +4586 3726 77

u : DK-8410 Rende fax +45 86 37 30 85

lhre Garantie fUr Qualitat!
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